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Sicherheitshinweise fiir Ex-Bereiche

Beachten Sie bei Ex-Anwendungen die Ex-spezifischen Sicherheits-
hinweise. Diese liegen jedem Geréat mit Ex-Zulassung als Dokument
bei und sind Bestandteil der Betriebsanleitung.

Redaktionsstand: 2019-03-20
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1 Zu diesem Dokument

1.1  Funktion

Die vorliegende Betriebsanleitung liefert Innen die erforderlichen In-
formationen fiir Montage, Anschluss und Inbetriebnahme sowie wich-
tige Hinweise flr Wartung, Stérungsbeseitigung, den Austausch von
Teilen und die Sicherheit des Anwenders. Lesen Sie diese deshalb
vor der Inbetriebnahme und bewahren Sie sie als Produktbestandteil
in unmittelbarer Nédhe des Gerétes jederzeit zuganglich auf.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an ausgebildetes Fachpersonal.
Der Inhalt dieser Anleitung muss dem Fachpersonal zugéanglich
gemacht und umgesetzt werden.

1.3 Verwendete Symbolik

Information, Tipp, Hinweis
Dieses Symbol kennzeichnet hilfreiche Zusatzinformationen.

Vorsicht: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kdnnen Stérun-
gen oder Fehlfunktionen die Folge sein.

Warnung: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kann ein Perso-
nenschaden und/oder ein schwerer Gerateschaden die Folge sein.

Gefahr: Bei Nichtbeachten dieses Warnhinweises kann eine ernst-
hafte Verletzung von Personen und/oder eine Zerstérung des Geréates
die Folge sein.

Ex-Anwendungen
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise fur Ex-Anwendun-
gen.

Liste
Der vorangestellte Punkt kennzeichnet eine Liste ohne zwingende
Reihenfolge.

Handlungsschritt
Dieser Pfeil kennzeichnet einen einzelnen Handlungsschritt.

Handlungsfolge
Vorangestellte Zahlen kennzeichnen aufeinander folgende Hand-
lungsschritte.

Batterieentsorgung
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise zur Entsorgung
von Batterien und Akkus.
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2 Zu lhrer Sicherheit

2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Autorisiertes Personal

Sémtliche in dieser Dokumentation beschriebenen Handhabungen
durfen nur durch ausgebildetes und vom Anlagenbetreiber autorisier-
tes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bei Arbeiten am und mit dem Gerét ist immer die erforderliche per-
sonliche Schutzausristung zu tragen.

2.2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Der LEVEL TRANSMITTER 8139 ist ein Sensor zur kontinuierlichen
Fullstandmessung.

Detaillierte Angaben zum Anwendungsbereich finden Sie in Kapitel
"Produktbeschreibung".

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaBer
Verwendung entsprechend den Angaben in der Betriebsanleitung
sowie in den evtl. ergdnzenden Anleitungen gegeben.

2.3 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgeméBer Verwen-
dung kénnen von diesem Produkt anwendungsspezifische Gefahren
ausgehen, so z. B. ein Uberlauf des Behalters durch falsche Montage
oder Einstellung. Dies kann Sach-, Personen- oder Umweltschaden
zur Folge haben. Weiterhin kénnen dadurch die Schutzeigenschaften
des Gerates beeintrachtigt werden.

2.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht dem Stand der Technik unter Beachtung

der Ublichen Vorschriften und Richtlinien. Es darf nur in technisch
einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betrieben werden. Der
Betreiber ist fir den stérungsfreien Betrieb des Geréates verantwort-
lich. Beim Einsatz in aggressiven oder korrosiven Medien, bei denen
eine Fehlfunktion des Gerates zu einer Gefahrdung fiihren kann, hat
sich der Betreiber durch geeignete MaBnahmen von der korrekten
Funktion des Gerates zu Uberzeugen.

Der Betreiber ist ferner verpflichtet, wahrend der gesamten Einsatz-
dauer die Ubereinstimmung der erforderlichen Arbeitssicherheits-
maBnahmen mit dem aktuellen Stand der jeweils geltenden Regel-
werke festzustellen und neue Vorschriften zu beachten.

Durch den Anwender sind die Sicherheitshinweise in dieser Betriebs-
anleitung, die landesspezifischen Installationsstandards sowie die
geltenden Sicherheitsbestimmungen und Unfallverhtungsvorschrif-
ten zu beachten.

Eingriffe Uber die in der Betriebsanleitung beschriebenen Handha-
bungen hinaus durfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgriinden
nur durch vom Hersteller autorisiertes Personal vorgenommen wer-
den. Eigenméchtige Umbauten oder Veranderungen sind ausdrick-
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lich untersagt. Aus Sicherheitsgriinden darf nur das vom Hersteller
benannte Zubehér verwendet werden.

Um Gefahrdungen zu vermeiden, sind die auf dem Geréat angebrach-
ten Sicherheitskennzeichen und -hinweise zu beachten und deren
Bedeutung in dieser Betriebsanleitung nachzulesen.

Die Sendefrequenzen der Radarsensoren liegen je nach Gerateaus-
fihrung im C-, K- oder W-Bandbereich. Die geringen Sendeleistun-
gen liegen weit unter den international zugelassenen Grenzwerten.
Bei bestimmungsgemaBem Gebrauch sind keinerlei gesundheitliche
Beeintrachtigungen zu erwarten.

2.5 EU-Konformitat

Das Gerat erfllt die gesetzlichen Anforderungen der zutreffenden
EU-Richtlinien. Mit der CE-Kennzeichnung bestéatigen wir die Konfor-
mitat des Gerates mit diesen Richtlinien.

2.6 NAMUR-Empfehlungen

Die NAMUR ist die Interessengemeinschaft Automatisierungstech-

nik in der Prozessindustrie in Deutschland. Die herausgegebenen

NAMUR-Empfehlungen gelten als Standards in der Feldinstrumen-

tierung.

Das Gerat erflillt die Anforderungen folgender NAMUR-Empfehlun-

gen:

e NE 21 - Elektromagnetische Vertraglichkeit von Betriebsmitteln

o NE 43 - Signalpegel fur die Ausfallinformation von Messumfor-
mern

o NE 53 — Kompatibilitdt von Feldgeraten und Anzeige-/Bedien-
komponenten

e NE 107 - Selbstliberwachung und Diagnose von Feldgeraten

Weitere Informationen siehe www.namur.de.

2.7 Funktechnische Zulassung fiir Europa

Das Gerat wurde nach der aktuellen Ausgabe folgender harmonisier-
ter Normen geprdift:

e EN 302372 - Tank Level Probing Radar

e EN 302729 - Level Probing Radar

Es ist damit fir den Einsatz innerhalb und auBBerhalb geschlossener
Behélter in den Landern der EU zugelassen.

In den Landern der EFTA ist der Einsatz zugelassen, sofern die jewei-

ligen Standards umgesetzt wurden.

Fur den Betrieb innerhalb geschlossener Behalter miissen die Punkte

a bis f in Annex E von EN 302372 erfiillt sein.

Fur den Betrieb auBBerhalb geschlossener Behélter miissen folgende

Bedingungen erflllt sein:

e Das Gerat muss ortsfest montiert und die Antenne senkrecht nach
unten ausgerichtet sein
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e Das Gerat darf auBerhalb geschlossener Behalter nur in der Aus-
fihrung Gewinde G1%2 bzw. 1%2 NPT mit integrierter Hornantenne
betrieben werden.

e Der Montageort muss mindestens 4 km von Radioastronomiestati-
onen entfernt sein, sofern keine spezielle Genehmigung durch die
zustandige nationale Zulassungsbehérde erteilt wurde

e Bei Montage im Umkreis von 4 bis 40 km um eine Radioastrono-
miestation darf das Gerat nicht héher als 15 m tber dem Boden
montiert werden.

Eine Liste der jeweiligen Radioastronomiestationen finden Sie in
Kapitel "Anhang".

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 05.06.2019
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3.1 Aufbau

Das Typschild enthalt die wichtigsten Daten zur Identifikation und zum
Einsatz des Gerétes:

LEVEL TRANSMITTER 8139 c €
type: LT8TI0.AXTTAAHXKMAXX

instrument specifications &
-5 12..35V0C

G 4.20mA HART two wire

protection: IP&&/6T

58499

AL FR7

range: max. 30m ®)

process pressures —1.+20bar(=100..+2000kPa)

wetled parts: PEEKFKM (SHS FPM 70C3 GLT),316L Eﬁ

order no; //@

67220 Triembach/France a/m:—— |

Abb. 1: Aufbau des Typschildes (Beispiel)

1 Gerétetyp

2 Produktcode

3 Zulassungskennzeichen

4 Versorgung und Signalausgang Elektronik
5 Schutzart

6 Messbereich

7 Zuldssiger Prozessdruck

8 Werkstoff medienberiihrte Teile

9 Seriennummer des Gerates

10 Hinweis zur Beachtung der Gerdtedokumentation

Die vorliegende Betriebsanleitung gilt fir folgende Geréateausfuhrun-
gen:

e Hardwareversion ab 1.0.3
e Softwareversion ab 1.3.1

Der Lieferumfang besteht aus:

e Radarsensor
e Tellerfedern (bei Ausfiihrung Flansch mit gekapseltem Antennen-
system)”
e Optionales Zubehor
e Dokumentation
— Kurz-Betriebsanleitung LEVEL TRANSMITTER 8139
Anleitungen zu optionalen Gerateausstattungen
Ex-spezifischen "Sicherheitshinweisen" (bei Ex-Ausfiihrungen)
Ggf. weiteren Bescheinigungen

Information:
In dieser Betriebsanleitung werden auch optionale Geratemerkmale
beschrieben. Der jeweilige Lieferumfang ergibt sich aus der Bestell-
spezifikation.

" Einsatz siehe Kapitel Montagehinweise, Abdichten zum Prozess
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Verpackung

Transport

3.2 Arbeitsweise

Der LEVEL TRANSMITTER 8139 ist ein Radarsensor zur kontinuierli-
chen Flllstandmessung von Flussigkeiten.

Besondere Vorteile bieten die kleinen Prozessanschlusse bei kleinen
Tanks oder beengten Platzverhaltnissen. Die sehr gute Signalfokus-
sierung ermdglicht den Einsatz bei Behaltern mit vielen Einbauten,
wie z. B. Rihrwerken und Heizschlangen.

Der LEVEL TRANSMITTER 8139 steht mit unterschiedlichen Anten-
nensystemen zur Verfligung:

@ @ ®

Abb. 2: Antennensysteme LEVEL TRANSMITTER 8139
1 Gewinde mit integrierter Hornantenne

2 Kunststoff-Hornantenne

3 Flansch mit gekapseltem Antennensystem

Das Gerat sendet Uber seine Antenne ein kontinuierliches Radarsi-
gnal aus. Die Frequenz dieses Signals andert sich sdgezahnférmig.
Das ausgesandte Signal wird vom Medium reflektiert und von der
Antenne als Echo mit geadnderter Frequenz empfangen. Die Fre-
quenzanderung ist proportional zur Distanz und wird in die Flllhéhe
umgerechnet.

3.3 Verpackung, Transport und Lagerung

Ihr Gerat wurde auf dem Weg zum Einsatzort durch eine Verpackung
geschutzt. Dabei sind die Ublichen Transportbeanspruchungen durch
eine Prifung in Anlehnung an ISO 4180 abgesichert.

Bei Standardgeréaten besteht die Verpackung aus Karton, ist um-
weltvertraglich und wieder verwertbar. Bei Sonderausfiihrungen wird
zusatzlich PE-Schaum oder PE-Folie verwendet. Entsorgen Sie das
anfallende Verpackungsmaterial Uber spezialisierte Recyclingbetrie-
be.

Der Transport muss unter Berucksichtigung der Hinweise auf der
Transportverpackung erfolgen. Nichtbeachtung kann Schaden am
Gerat zur Folge haben.

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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Die Lieferung ist bei Erhalt unverzuglich auf Vollstandigkeit und even-
tuelle Transportschaden zu untersuchen. Festgestellte Transportscha-
den oder verdeckte Mangel sind entsprechend zu behandeln.

Die Packstuicke sind bis zur Montage verschlossen und unter Be-
achtung der auBBen angebrachten Aufstell- und Lagermarkierungen
aufzubewahren.

Packstticke, sofern nicht anders angegeben, nur unter folgenden
Bedingungen lagern:

e Nichtim Freien aufbewahren

Trocken und staubfrei lagern

Keinen aggressiven Medien aussetzen
Vor Sonneneinstrahlung schitzen
Mechanische Erschitterungen vermeiden

Lager- und Transporttemperatur siehe Kapitel "Anhang - Techni-
sche Daten - Umgebungsbedingungen"
e Relative Luftfeuchte 20 ... 85 %

Bei Gerategewichten Uiber 18 kg (39.68 Ibs) sind zum Heben und
Tragen daflir geeignete und zugelassene Vorrichtungen einzusetzen.

3.4 Zubehor und Ersatzteile

Das Anzeige- und Bedienmodul dient zur Messwertanzeige, Bedie-
nung und Diagnose.

Der Elektronikeinsatz ist ein Austauschteil fir Radarsensoren der
LEVEL TRANSMITTER Serie. Fir die unterschiedlichen Signalaus-
génge steht jeweils eine eigene Ausfihrung zur Verfligung.

Weitere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung "Elektronik-
einsatz LEVEL TRANSMITTER 813X" (Document-ID 41786).

10
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4.1 Allgemeine Hinweise

Schutzen Sie Ihr Gerét durch folgende MaBBnahmen gegen das Ein-
dringen von Feuchtigkeit:

e Passendes Anschlusskabel verwenden (siehe Kapitel "An die
Spannungsversorgung anschlieBen")

e Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder fest anziehen

e Bei waagerechter Montage das Gehause so drehen, so dass die
Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder nach unten zeigen

e Anschlusskabel vor Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder
nach unten flhren

Dies gilt vor allem bei Montage im Freien, in Rdumen, in denen mit
Feuchtigkeit zu rechnen ist (z. B. durch Reinigungsprozesse) und an
gekuhlten bzw. beheizten Behaltern.

Stellen Sie zur Erhaltung der Gerateschutzart sicher, dass der Ge-
hausedeckel im Betrieb geschlossen und ggfs. gesichert ist.

Stellen Sie sicher, dass der in Kapitel "Technische Daten" angegebe-
ne Verschmutzungsgrad zu den vorhandenen Umgebungsbedingun-
gen passt.

Stellen Sie vor der Montage sicher, dass samtliche im Prozess be-
findlichen Teile des Gerates fur die auftretenden Prozessbedingungen
geeignet sind.

Dazu zahlen insbesondere:
e Messaktiver Teil

o Prozessanschluss
e Prozessdichtung

Prozessbedingungen sind insbesondere:

Prozessdruck

e Prozesstemperatur

e Chemische Eigenschaften der Medien

e Abrasion und mechanische Einwirkungen

Die Angaben zu den Prozessbedingungen finden Sie in Kapitel
"Technische Daten" sowie auf dem Typschild.

Der LEVEL TRANSMITTER 8139 ist standardmafig durch seine
Kunststoff-Antennenkapselung gegenuber dem Prozess abgetrennt.

Optional steht das Gerat mit einer Second Line of Defense (SLOD),
einer zweiten Prozessabtrennung, zur Verfugung. Sie sitzt als gas-
dichte Durchflihrung zwischen Prozessbaugruppe und Elektronik.
Das bedeutet zusatzliche Sicherheit gegen das Eindringen von
Medien aus dem Prozess in das Gerat.

4.2 Montagevarianten Kunststoff-Hornantenne

Der optionale Montagebulgel ermdglicht die einfache Montage des
Gerates an Wand, Decke oder am Ausleger. Vor allem bei offenen

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 11
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Behaltern ist dies eine sehr einfache und effektive Mdglichkeit, den
o Sensor auf die Schittgutoberflache auszurichten.
S Er steht in folgenden Ausfliihrungen zur Verfigung:
N
8‘ e Lange 300 mm
g e Lange 170 mm

d

MBntagebiigel - Decken-
mpntage

ntagebiigel - Wand-
ntage

MAN 100038385) DE Version: - Status: RL (released | freigegeben)

StandardmaéBig erfolgt die Bugelmontage senkrecht an der Decke.

Dies ermdglicht das Schwenken des Sensors bis zu 180° zum opti-
malen Ausrichten und das Drehen fir einen optimalen Anschluss.

Abb. 3: Deckenmontage (iber den Montagebdgel mit Lédnge 300 mm

Alternativ erfolgt die Bugelmontage waagerecht bzw. schréag an der
Wand.

Abb. 4: Wandmontage waagerecht (iber den Montagebtigel mit Lénge 170 mm

12
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Abb. 5: Wandmontage bei schrager Wand tber den Montagebtigel mit Lédnge
300 mm

Fur die Montage des Gerates auf einem Stutzen stehen zwei Ausflh-
rungen zur Verfligung:

e Kombi-Uberwurfflansch
e Adapterflansch

Kombi-Uberwurfflansch

Der Kombi-Uberwurfflansch passt fur Behalterflansche DN 80,
ASME 3" und JIS 80. Er ist gegeniiber dem Radarsensor nicht abge-
dichtet und somit nur drucklos einsetzbar. Bei Geraten mit Einkam-
mergehause kann er nachgerlstet werden, beim Zweikammergehau-
se ist eine Nachrustung nicht méglich.

]

—

ANz =88

Abb. 6: Kombi-Uberwurfflansch
1 Kombi-Uberwurfflansch

Adapterflansch
Der Adapterflansch steht ab DN 100, ASME 4" und JIS 100 zur Verfi-
gung. Er ist fest mit dem Radarsensor verbunden und abgedichtet.

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 13
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Abb. 7: Adapterflansch

1 Verbindungsschraube
2 Adapterflansch
3 Prozessdichtung

4.3 Montagevorbereitungen Montagebiigel

Der Montagebugel wird optional lose mitgeliefert. Er muss vor der
Inbetriebnahme mit den drei Innensechskantschrauben M5 x 10 und
Federscheiben am Sensor angeschraubt werden. Max. Anzugsmo-
ment siehe Kapitel "Technische Daten". Erforderliches Werkzeug:
Innensechskantschllssel Groe 4.

Zum Anschrauben des Biligels am Sensor sind zwei Varianten mog-
lich, siehe folgende Abbildung:

Abb. 8: Montagebligel zum Anschrauben an den Sensor

1 Fiir Neigungswinkel in Stufen
2 Fiir Neigungswinkel stufenlos

Je nach gewahlter Variante kann der Sensor wie folgt im Bligel ge-
schwenkt werden:
e Einkammergehéuse

— Neigungswinkel in drei Stufen 0°, 90° und 180°
— Neigungswinkel 180° stufenlos

o Zweikammergehause
— Neigungswinkel in zwei Stufen 0° und 90°

14
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— Neigungswinkel 90° stufenlos

Abb. 10: Drehen bei Befestigung in der Mitte

4.4 Montagehinweise

Radarsensoren zur Flllstandmessung senden elektromagnetische
Wellen aus. Die Polarisation ist die Richtung des elektrischen Anteils
dieser Wellen.

Die Polarisation ist durch einen Steg am Gehause gekennzeichnet,
siehe nachfolgende Zeichnung:

Abb. 11: Lage der Polarisation
1 Steg zur Kennzeichnung der Polarisation

Hinweis:

Durch Drehen des Gehéauses andert sich die Polarisation und damit
die Auswirkung von Stérechos auf den Messwert. Beachten Sie dies
bei der Montage bzw. bei nachtraglichen Veranderungen.

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 15
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Bezugsebene

Montieren Sie den Sensor an einer Position, die mindestens 200 mm
(7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist. Bei einer mittigen Monta-
ge des Sensors in Behéltern mit Klépper- oder Runddecken kénnen
Vielfachechos entstehen, die jedoch durch einen entsprechenden
Abgleich ausgeblendet werden kénnen (siehe Kapitel "Inbetriebnah-
me").

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stérsignalausblendung durchfihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behéalterwand zu erwarten sind.
In diesem Fall empfiehlt es sich, die Stérsignalausblendung zu einem
spateren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.

Abb. 12: Montage des Radarsensors an runden Behélterdecken

Bei Behaltern mit konischem Boden kann es vorteilhaft sein, den
Sensor in Behaltermitte zu montieren, da die Messung dann bis zum

Boden méglich ist.

/
[
IS A

Abb. 13: Montage des Radarsensors an Behéltern mit konischem Boden

Der Messbereich des LEVEL TRANSMITTER 8139 beginnt physika-
lisch mit dem Antennenende. Der Min.-/Max.-Abgleich beginnt aber
mit der Bezugsebene. Die Bezugsebene liegt je nach Sensorausfih-
rung unterschiedlich.

e Kunststoff-Hornantenne: Die Bezugsebene ist die Dichtflache
an der Unterseite

16
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Stutzen

e Gewinde mit integrierter Hornantenne: Die Bezugsebene ist
die Dichtflache unten am Sechskant

e Flansch mit gekapseltem Antennensystem: Die Bezugsebene
ist die Unterseite der Flanschplattierung

e Hygieneanschliisse: Die Bezugsebene ist der hdchstgelegene
Beriihrungspunkt zwischen Prozessanschluss Sensor und Ein-
schweiBstutzen

Die folgende Grafik zeigt die Lage der Bezugsebene bei den unter-

schiedlichen Sensorausfiihrungen.

Ea @ @(D
@ ©)

Abb. 14: Lage der Bezugsebene

Bezugsebene
Kunststoff-Hornantenne
Gewindeanschliisse
Flanschanschliisse
Hygieneanschliisse

oA W=

Montieren Sie die Gerate nicht Uiber oder in den Beflillstrom. Stellen
Sie sicher, dass Sie die Mediumoberflache erfassen und nicht das
einstrdomende Medium.

Abb. 15: Montage des Radarsensors bei einstrémendem Medium

Bei Stutzenmontage sollte der Stutzen méglichst kurz und das Stut-
zenende abgerundet sein. Damit werden Storreflexionen durch den
Stutzen gering gehalten.

Bei Gewindeanschluss sollte der Antennenrand mindestens 5 mm
(0.2 in) aus dem Stutzen herausragen.

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 17
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Abb. 16: Empfehlenswerte Rohrstutzenmontage bei unterschiedlichen Ausfiih-
rungen des LEVEL TRANSMITTER 8139

1 Gewinde mit integrierter Hornantenne
2 Kunststoff-Hornantenne
3 Flansch mit gekapseltem Antennensystem

Bei guten Reflexionseigenschaften des Fullguts kénnen Sie den
LEVEL TRANSMITTER 8139 auch auf Rohrstutzen montieren, die
langer als die Antenne sind. Das Stutzenende sollte in diesem Fall
glatt und gratfrei, wenn méglich sogar abgerundet sein.

Hinweis:
Bei der Montage auf langeren Rohrstutzen empfehlen wir, eine Storsi-
gnalausblendung durchfihren (siehe Kapitel "Parametrieren").

e

Richtwerte flr die Stutzenlangen finden Sie in der nachfolgenden
Abbildung bzw. den Tabellen. Die Werte wurde aus typischen Anwen-
dungen abgeleitet. Abweichend von den vorgeschlagenen Abmes-
sungen sind auch gréBere Stutzenlangen mdglich, allerdings mussen
die ortlichen Gegebenheiten beriicksichtigt werden.

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 05.06.2019
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Abb. 17: Rohrstutzenmontage bei abweichenden RohrstutzenmalBen bei unter-
schiedlichen Ausfiihrungen des LEVEL TRANSMITTER 8139

1 Gewinde mit integrierter Hornantenne
2 Kunststoff-Hornantenne
3 Flansch mit gekapseltem Antennensystem

Gewinde mit integrierter Hornantenne

Stutzendurchmesser d Stutzenlédnge h
40 mm 112" <150 mm <5.9in
50 mm 2" <200 mm <7.9in
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Stutzendurchmesser d Stutzenlédnge h
80 mm 3" <300 mm <11.8in
100 mm 4" <400 mm <15.8in
150 mm 6" <600 mm <23.6in
Kunststoff-Hornantenne
Stutzendurchmesser d Stutzenlédnge h
80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in
Flansch mit gekapseltem Antennensystem
Stutzendurchmesser d Stutzenlédnge h
50 mm 2" <200 mm <7.9in
80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in

Beim LEVEL TRANSMITTER 8139 mit Flansch und gekapseltem
Antennensystem ist die PTFE-Scheibe der Antennenkapselung

gleichzeitig Prozessdichtung.

—
]

Abb. 18: LEVEL TRANSMITTER 8139 mit Flansch und gekapseltem Antennen-

system

1 PTFE-Scheibe

2 Antennenkapselung

PTFE-plattierte Flansche haben jedoch uber die Zeit bei groBen
Temperaturwechseln einen Vorspannungsverlust.

Hinweis:

Verwenden Sie deshalb zum Ausgleich dieses Vorspannungsverlus-
tes bei der Montage Tellerfedern. Sie gehéren zum Lieferumfang des
Gerates und sind fur die Flanschschrauben bestimmt.

Zum wirksamen Abdichten muss folgendes erfullt sein:

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART
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1. Anzahl der Flanschschrauben entsprechend der Anzahl der
Flanschbohrungen

2. Einsatz von Tellerfedern wie zuvor beschrieben

—
I )

Abb. 19: Einsatz der Tellerfedern

1 Tellerfeder
2 Dichtflache

3. Schrauben mit dem erforderlichen Anzugsmoment anziehen
(siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")

Hinweis:

Es wird empfohlen, die Schrauben je nach Prozessdruck und -tempe-
ratur in regelméaBigen Abstanden nachziehen. Empfohlenes Anzugs-
moment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente".

Die PTFE-Scheibe in 8 mm-Ausfiihrung lasst sich bei Verschlei3 oder
Beschadigung durch den Anwender austauschen.

Gehen Sie zum Ausbau wie folgt vor:

1. Gerat ausbauen und reinigen, dabei Kapitel "Ausbauschritte" und
"Wartung" beachten

2. PTFE-Scheibe von Hand losdrehen und abnehmen

Abb. 20: LEVEL TRANSMITTER 8139 - Losdrehen der PTFE-Scheibe

Hinweis:
Gewinde vor Verschmutzung schitzen

3. Dichtung abnehmen und Dichtungsnut reinigen
4. Mitgelieferte neue Dichtung einsetzen, neue PTFE-Scheibe gera-
de auf das Gewinde setzen und von Hand fest anziehen

5. Sensor wieder einbauen, Flanschschrauben anziehen (Anzugs-
moment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")

Hinweis:

Es wird empfohlen, die Schrauben je nach Prozessdruck und -tempe-
ratur in regelméaBigen Abstdnden nachziehen. Empfohlenes Anzugs-
moment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente".

20
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Fur den LEVEL TRANSMITTER 8139 mit Gewinde G1%2 oder 172NPT
stehen PTFE-Gewindeadapter zur Verfigung. Damit wird erreicht,
dass nur PTFE medienberiihrend ist.

Montieren Sie den PFTE-Gewindeadapter folgendermafen:

-
s

G112 G112 2
3
SW 60 \ |\ Swee
. (256"
(236 ‘ —
— G2A ]
G112A

—_—

Abb. 21: LEVEL TRANSMITTER 8139 mit PTFE-Gewindeadapter

1 Sensor

2 O-Ring-Dichtung - sensorseitig

3 PFTE-Gewindeadapter

4 Flachdichtung - prozessseitig

5 EinschweiBstutzen

1. Vorhandene Klingersil-Flachdichtung vom Gewinde des LEVEL
TRANSMITTER 8139 entfernen

2. Mitgelieferte O-Ring-Dichtung (2) in den Gewindeadapter einle-
gen

3. Mitgelieferte Flachdichtung (4) auf das Gewinde das Adapters
aufsetzen

Hinweis:

Beim Gewindeadapter in NPT-Ausflihrung ist keine prozessseitige
Flachdichtung erforderlich.

4.

5.

Gewindeadapter am Sechskant in den EinschweiBstutzen ein-
schrauben. Anzugsmoment siehe Kapitel "Technische Daten"
LEVEL TRANSMITTER 8139 am Sechskant in den Gewindead-
apter einschrauben. Anzugsmoment siehe Kapitel "Technische
Daten"

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 21



4 Montieren bu rkert

Montage in der Behélteri- Geréte fur einen Temperaturbereich bis 200 °C haben ein Distanz-
sglation stiick zur Temperaturentkopplung zwischen Prozessanschluss und
Elektronikgeh&use.

® Hinweis:
1 Das Distanzstiick darf nur bis max. 40 mm in die Behélterisolation
einbezogen werden. Nur so ist eine sichere Temperaturentkopplung
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'g' Abb. 22: Montage des Geriétes bei isolierten Behaltern.

g 1 Elektronikgehéuse

> 2 Distanzstiick

w 3 Behdlterisolation

[a)

= m - . "
Bghaltereinbauten Der Einbauort des Radarsensors sollte so gewahlt werden, dass

§ keine Einbauten die Radarsignale kreuzen.

S Behaltereinbauten, wie z. B. Leitern, Grenzschalter, Heizschlangen,

2 Behalterverstrebungen etc. kénnen Stérechos verursachen und das

= Nutzecho beeintrachtigen. Achten Sie bei der Projektierung lhrer

<§’: Messstelle auf eine mdglichst "freie Sicht" der Radarsignale zum

Medium.

Bei vorhandenen Behéltereinbauten sollten Sie bei der Inbetriebnah-
me eine Storsignalausblendung durchfiihren.

Wenn groBe Behéltereinbauten wie Streben und Tréager zu Stérechos
fuhren, kénnen diese durch zusatzliche MaBnahmen abgeschwéacht
werden. Kleine, schrdg angebaute Blenden aus Blech tber den
Einbauten "streuen" die Radarsignale und verhindern so wirkungsvoll
eine direkte Stérechoreflexion.

Abb. 23: Glatte Profile mit Streublenden abdecken
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Richten Sie den Sensor in Flissigkeiten mdglichst senkrecht auf die
Mediumoberflache, um optimale Messergebnisse zu erzielen.

N W

Abb. 24: Ausrichtung in Fliissigkeiten

Bei Ruhrwerken im Behalter sollten Sie eine Stérsignalausblendung
bei laufendem Ruhrwerk durchfiihren. Somit ist sichergestellt, dass
die Storreflektionen des Ruhrwerks in unterschiedlichen Positionen

abgespeichert werden.
J | =L

&

I

)
T

Abb. 25: Ruhrwerke

Durch Beftillung, Riuhrwerke oder andere Prozesse im Behélter, kdn-
nen sich zum Teil sehr kompakte Schaume auf der Flllgutoberflache
bilden, die das Sendesignal sehr stark dampfen.

Wenn Schaume zu Messfehlern fiihren, sollten Sie gréBtmogliche
Radarantennen oder Sensoren mit gefuihrter Mikrowelle einsetzen.

4.5 Messanordnungen - Durchfluss
Grundsatzlich ist zur Montage des Sensors folgendes zu beachten:

e Einbau auf Oberwasser- bzw. Zulaufseite

e Einbau mittig zum Gerinne und senkrecht zur Oberflache der
Flussigkeit

e Abstand zur Uberfallblende bzw. Venturirinne

e Mindestabstand zur max. Stauhdhe

Die folgenden Beispiele dienen als Ubersicht zur Durchflussmes-
sung, detaillierte Projektierungsdaten finden Sie bei den Gerinneher-
stellern und in der Fachliteratur.
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Rechteckiiberfall
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22xh
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Abb. 26: Durchflussmessung mit Rechteckiiberfall: h,_,
Rechteckiiberfalls

1 Uberfallblende (Seitenansicht)

2 Oberwasser

3 Unterwasser

4 Uberfallblende (Ansicht vom Unterwasser)

= max. Befiillung des

X.
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afagi-Venturirinne

3..4xh_,

'max

MAN 1000388810 DE Version: - Status

Abb. 27: Durchflussmessung mit Khafagi-Venturirinne: h_, = max. Beftllung der
Rinne; B = gréBte Einschniirung der Rinne

1 Position Sensor

2 Venturirinne
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5 Andie Spannungsversorgung anschlieBen

5.1 Anschluss vorbereiten
Beachten Sie grundsétzlich folgende Sicherheitshinweise:

e Elektrischen Anschluss nur durch ausgebildetes und vom Anla-
genbetreiber autorisiertes Fachpersonal durchfiihren

e Falls Uberspannungen zu erwarten sind, Uberspannungsschutz-
gerate installieren

Warnung:
Nur in spannungslosem Zustand anschlie3en.

Die Spannungsversorgung und das Stromsignal erfolgen uber das-
selbe zweiadrige Anschlusskabel. Die Betriebsspannung kann sich je
nach Gerateausfuhrung unterscheiden.

Die Daten flr die Spannungsversorgung finden Sie in Kapitel "Tech-
nische Daten".

Sorgen Sie flr eine sichere Trennung des Versorgungskreises von
den Netzstromkreisen nach DIN EN 61140 VDE 0140-1.

Versorgen Sie das Gerat Uber einen energiebegrenzten Stromkreis
nach IEC 61010-1, z. B. Uber ein Netzteil nach Class 2.

Berlcksichtigen Sie folgende zuséatzliche Einflisse flr die Betriebs-

spannung:

o Geringere Ausgangsspannung des Speisegerates unter Nenn-
last (z. B. bei einem Sensorstrom von 20,5 mA oder 22 mA bei
Stérmeldung)

e Einfluss weiterer Gerate im Stromkreis (siehe Blrdenwerte in
Kapitel "Technische Daten")

Das Gerat wird mit handelstblichem zweiadrigem Kabel ohne Ab-
schirmung angeschlossen. Falls elektromagnetische Einstreuungen
zu erwarten sind, die Uber den Priifwerten der EN 61326-1 flr indust-
rielle Bereiche liegen, sollte abgeschirmtes Kabel verwendet werden.

Verwenden Sie Kabel mit rundem Querschnitt bei Geraten mit Ge-
hause und Kabelverschraubung. Verwenden Sie eine zum Kabel-
durchmesser passende Kabelverschraubung, um die Dichtwirkung
der Kabelverschraubung (IP-Schutzart) sicher zu stellen.

Im HART-Multidropbetrieb ist generell abgeschirmtes Kabel erforder-
lich.

Bei Gerategehausen mit metrischen Gewinden sind die Kabel-
verschraubungen werkseitig eingeschraubt. Sie sind durch Kunst-
stoffstopfen als Transportschutz verschlossen.

Sie missen diese Stopfen vor dem elektrischen Anschluss entfernen.

Wenn geschirmtes Kabel erforderlich ist, muss die Kabelschirmung
beidseitig auf Erdpotenzial gelegt werden. Im Sensor wird die Kabel-
schirmung direkt an die innere Erdungsklemme angeschlossen. Die
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auBere Erdungsklemme am Geh&ause muss niederimpedant mit dem
Erdpotenzial verbunden sein.

Bei Ex-Anlagen erfolgt die Erdung geman den Errichtungsvorschrif-
ten.

Bei Galvanikanlagen sowie bei Anlagen fir kathodischen Korrosions-
schutz ist zu berticksichtigen, dass erhebliche Potenzialunterschiede
bestehen. Dies kann bei beidseitiger Schirmerdung zu unzulassig
hohen Schirmstrémen flhren.

Information:

Die metallischen Teile des Gerates (Prozessanschluss, Messwert-
aufnehmer, Hullrohr etc.) sind leitend mit der inneren und &ufBeren
Erdungsklemme am Geh&use verbunden. Diese Verbindung besteht
entweder direkt metallisch oder bei Geraten mit externer Elektronik
Uber die Abschirmung der speziellen Verbindungsleitung.

Angaben zu den Potenzialverbindungen innerhalb des Geréates finden
Sie in Kapitel "Technische Daten".

5.2 AnschlieBBen

Der Anschluss der Spannungsversorgung und des Signalausganges
erfolgt Uber Federkraftklemmen im Gehause.

Die Verbindung zum Anzeige- und Bedienmodul bzw. zum Schnittstel-
lenadapter erfolgt Uber Kontaktstifte im Gehause.

Information:

Der Klemmenblock ist steckbar und kann von der Elektronik abge-
zogen werden. Hierzu Klemmenblock mit einem kleinen Schrauben-
dreher anheben und herausziehen. Beim Wiederaufstecken muss er
hérbar einrasten.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul durch leichtes
Drehen nach links herausnehmen

3. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung I6sen und Verschluss-
stopfen herausnehmen

4. Anschlusskabel ca. 10 cm (4 in) abmanteln, Aderenden ca. 1 cm
(0.4 in) abisolieren

5. Kabel durch die Kabelverschraubung in den Sensor schieben

26
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Abb. 28: Anschlussschritte 5 und 6 - Einkammergehéuse

6. Aderenden nach Anschlussplan in die Klemmen stecken

Information:

Feste Adern sowie flexible Adern mit Aderendhilsen werden direkt in
die Klemmendffnungen gesteckt. Bei flexiblen Adern ohne Endhiilse
mit einem kleinen Schraubendreher oben auf die Klemme driicken,
die Klemmendffnung wird freigegeben. Durch Lésen des Schrauben-
drehers werden die Klemmen wieder geschlossen.

Weitere Informationen zum max. Aderquerschnitt finden Sie unter

"Technische Daten - Elektromechanische Daten".

7. Korrekten Sitz der Leitungen in den Klemmen durch leichtes
Ziehen prifen

8. Abschirmung an die innere Erdungsklemme anschlieB3en, die
auBere Erdungsklemme mit dem Potenzialausgleich verbinden

9. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung fest anziehen. Der
Dichtring muss das Kabel komplett umschlieBen

10. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul wieder aufsetzen
11. Gehausedeckel verschrauben
Der elektrische Anschluss ist somit fertig gestellt.

5.3 Anschlussplan Einkammergeh&use

Die nachfolgende Abbildung gilt sowohl fir die Nicht-Ex-, als auch fur
die Ex-ia-Ausflihrung.
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Abb. 29: Elektronik- und Anschlussraum - Einkammergehéduse

Spannungsversorgung, Signalausgang

Flir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
Flir externe Anzeige- und Bedieneinheit

Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms

AW =

5.4 Einschaltphase

Nach dem Anschluss des Geréates an die Spannungsversorgung
bzw. nach Spannungswiederkehr flhrt das Gerat fur ca. 30 s einen
Selbsttest durch:

e Interne Prufung der Elektronik

e Anzeige von Geréatetyp, Hard- und Softwareversion, Messstellen-
name auf Display bzw. PC

e Anzeige der Statusmeldung "F 105 Ermittle Messwert" auf Display
bzw. PC

e Ausgangssignal springt auf den eingestellten Stérstrom

Sobald ein plausibler Messwert gefunden ist, wird der zugehdrige
Strom auf der Signalleitung ausgegeben. Der Wert entspricht dem
aktuellen Fullstand sowie den bereits durchgefuhrten Einstellungen,
z. B. dem Werksabgleich.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und
Bedienmodul

6.1 Anzeige- und Bedienmodul einsetzen

Das Anzeige- und Bedienmodul kann jederzeit in den Sensor ein-
gesetzt und wieder entfernt werden. Dabei sind vier Positionen im
90°-Versatz wéhlbar. Eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
ist hierzu nicht erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Anzeige- und Bedienmodul in die gewlinschte Position auf die
Elektronik setzen und nach rechts bis zum Einrasten drehen

3. Gehausedeckel mit Sichtfenster fest verschrauben
Der Ausbau erfolgt sinngemafi umgekehrt.

Das Anzeige- und Bedienmodul wird vom Sensor versorgt, ein weite-
rer Anschluss ist nicht erforderlich.

Abb. 30: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Einkammergehéduse

Hinweis:

Falls Sie das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul zur standi-
gen Messwertanzeige nachriisten wollen, ist ein erhéhter Deckel mit
Sichtfenster erforderlich.
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Zeitfunktionen

Messwertanzeige

6.2 Bediensystem

Abb. 31: Anzeige- und Bedienelemente

1 LC-Display
2 Bedientasten

o [OK]-Taste:
— In die MenuUbersicht wechseln
— Ausgewahltes Menu bestatigen
— Parameter editieren
— Wert speichern

o [->]-Taste:
— Darstellung Messwert wechseln
— Listeneintrag auswéhlen
— Menupunkte auswéahlen
— Editierposition wahlen

o [+]Taste:
— Wert eines Parameters verandern

o [ESC]-Taste:
— Eingabe abbrechen
— In Gbergeordnetes Menu zuriickspringen

Sie bedienen das Gerét Uber die vier Tasten des Anzeige- und Be-
dienmoduls. Auf dem LC-Display werden die einzelnen Menupunkte
angezeigt. Die Funktion der einzelnen Tasten finden Sie in der vorher-
gehenden Darstellung.

Bei einmaligem Betatigen der [+]- und [->]-Tasten &ndert sich der
editierte Wert bzw. der Cursor um eine Stelle. Bei Betatigen langer als
1 s erfolgt die Anderung fortlaufend.

Gleichzeitiges Betatigen der [OK]- und [ESC]-Tasten fir mehrals 5 s
bewirkt einen Rulcksprung ins Grundmenu. Dabei wird die Menispra-
che auf "Englisch" umgeschaltet.

Ca. 60 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung wird ein automa-
tischer Rucksprung in die Messwertanzeige ausgeldst. Dabei gehen
die noch nicht mit [OK] bestéatigten Werte verloren.

6.3 Messwertanzeige - Auswahl Landessprache

Mit der Taste [->] wechseln Sie zwischen drei verschiedenen Anzei-
gemodi.
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swahl Landessprache

In der ersten Ansicht wird der ausgewahlte Messwert in gro3er Schrift
angezeigt.

In der zweiten Ansicht werden der ausgewéhlte Messwert und eine
entsprechende Bargraph-Darstellung angezeigt.

In der dritten Ansicht werden der ausgewéhlte Messwert sowie ein
zweiter auswéhlbarer Wert, z. B. die Elektroniktemperatur angezeigt.

~ 752 2 J[52 .
Sensor Sensor EE .E °C

Mit der Taste "OK" wechseln Sie bei der ersten Inbetriebnahme eines
werkseitig gelieferten Gerates in das Auswahlmenti "Landessprache".

Dieser MenUpunkt dient zur Auswahl der Landessprache fir die
weitere Parametrierung. Eine Anderung der Auswahl ist Giber den
Menupunkt "Inbetriebnahme - Display, Sprache des Mendiis" moglich.

Sprache

Ml =utsch
Enalizch
Francais
Espannl
Pucckuu
o

Mit der Taste "OK" wechseln Sie ins Hauptmend.

6.4 Parametrierung - Schnellinbetriebnahme

Um den Sensor schnell und vereinfacht an die Messaufgabe anzu-
passen, wahlen Sie im Startbild des Anzeige- und Bedienmoduls den
MenUpunkt "Schnellinbetriebnahme".

Schnell-Inbetrisbnakire)
Erueiterte Bedienuna

Wahlen Sie die einzelnen Schritte mit der [->]-Taste an.
Nach Abschluss des letzten Schrittes wird kurzzeitig "Schnellinbe-
triebnahme erfolgreich abgeschlossen" angezeigt.

Information:
Die Echokurve der Inbetriebnahme wird bei der Schnellinbetriebnah-
me automatisch gespeichert.

Der Rucksprung in die Messwertanzeige erfolgt Gber die [->]- oder
[ESC]-Tasten oder automatisch nach 3 s
Die "Erweiterte Bedienung" finden Sie im nachsten Unterkapitel.

6.5 Parametrierung - Erweiterte Bedienung

Das Hauptmendi ist in funf Bereiche mit folgender Funktionalitat
aufgeteilt:
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stoéllenname
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Inbetriebnahme - Ein-

heiten

Inbetriebnahme - Anwen-

dung

Inbetriebnahne
Display

Liagnose

lleitere Einstellungen
Info

Inbetriebnahme: Einstellungen z. B. zu Messstellenname, Einheiten,
Anwendung, Abgleich, Signalausgang

Display: Einstellungen z. B. zur Sprache, Messwertanzeige, Beleuch-
tung

Diagnose: Informationen z. B. zu Geratestatus, Schleppzeiger, Simu-
lation, Echokurve

Weitere Einstellungen: Datum/Uhrzeit, Reset, Kopierfunktion,
Skalierung, Stromausgang, Stérsignalausblendung, Linearisierung,
HART-Mode, Spezialparameter

Info: Geratename, Hard- und Softwareversion, Werkskalibrierdatum,
Geratemerkmale

Im HauptmenUpunkt "Inbetriebnahme" sollten zur optimalen Einstel-
lung der Messung die einzelnen Untermenupunkte nacheinander
ausgewahlt und mit den richtigen Parametern versehen werden. Die
Vorgehensweise wird nachfolgend beschrieben.

Hier kénnen Sie einen passenden Messstellennamen vergeben.
Driicken Sie die "OK"-Taste, um die Bearbeitung zu starten. Mit der
"+"-Taste andern Sie das Zeichen und mit "->"-Taste springen Sie eine
Stelle weiter.

Sie kdnnen Namen mit maximal 19 Zeichen eingeben. Der Zeichen-
vorrat umfasst:

e GroBbuchstabenvon A ... Z
e ZahlenvonO...9
e Sonderzeichen + -/ _ Leerzeichen

Messstellennare

Sensor

Anwendung
Abgleich
Danpfung
-

In diesem Menlpunkt wahlen Sie die Distanzeinheit und die Tempera-
tureinheit.

Ihbetricbnahre Distanzeinheit
Messstellennane
i [v]
ggg?ggﬁ”g T;nperamreinheh
Dirpfung [°C [*]

Bei den Distanzeinheiten kdnnen Sie aus m, in und ft wahlen. Bei den
Temperatureinheiten kénnen Sie aus °C, °F und K wahlen.

Dieser Menlipunkt ermdglicht es Ihnen, den Sensor an die Messbe-
dingungen anzupassen.
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Inbetriebnahre
Messstellennane
Anwendung
Abaleich
Dampfung
el
Medium
Es stehen folgende Auswahiméglichkeiten zur Verflgung:
Anuendung Mediur Meciur
Me-cliur: 5
Hnwung B [+] Losungsnlﬂel,ale/G
Eehalterform
Eehalterhidhe-Mezsher.
Anwendung
Es stehen folgende Auswahiméglichkeiten zur Verfigung:
Fnwendung Anwendung Anwendung
Mediur 2 Kunststofftank
T— Lagertank Unwalzung Transport. Kunsisioff‘fank
Lagertank auf Schiffen B fenes
thgl‘?g:h?ﬁwe/messber Ruhrwerkshehalter Offenes Germne
: Dvosierbehélfer Rvegenwasser Uberfall

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 05.06.2019

Den Anwendungen liegen folgende Merkmale zugrunde:

Lagertank

Aufbau: groBvolumig, stehend zylindrisch, liegend rund
Mediumgeschwindigkeit: langsame Befillung und Entleerung
Prozess-/Messbedingungen:

— Kondensatbildung

— Ruhige Mediumoberflache

— Hohe Anforderungen an die Messgenauigkeit
Eigenschaften Sensor:

— Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stérechos
Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung
Hohe Messgenauigkeit

— Kurze Reaktionszeit des Sensors nicht erforderlich

Lagertank mit Produktumwalzung

Aufbau: groBvolumig, stehend zylindrisch, liegend rund
Mediumgeschwindigkeit: langsame Beflllung und Entleerung
Einbauten: kleines seitlich eingebautes oder grof3es von oben
eingebautes Ruhrwerk

Prozess-/Messbedingungen:

— Relativ ruhige Mediumoberflache

Hohe Anforderungen an die Messgenauigkeit
Kondensatbildung

Geringe Schaumbildung

- Uberfillung moglich

Eigenschaften Sensor:

Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stérechos
Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung
Hohe Messgenauigkeit, da nicht flir max. Geschwindigkeit
eingestellt

Storsignalausblendung empfohlen
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Lagertank auf Schiffen (Cargo Tank)
Mediumgeschwindigkeit: langsame Beflillung und Entleerung
Behalter:
— Einbauten im Bodenbereich (Versteifungen, Heizschlangen)

— Hohe Stutzen 200 ... 500 mm, auch mit groBBen Durchmessern
Prozess-/Messbedingungen:

— Kondensatbildung, Produktablagerungen durch Bewegung

— Héchste Anforderung an die Messgenauigkeit ab 95 %
Eigenschaften Sensor:

Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stérechos

Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung

Hohe Messgenauigkeit

Stdrsignalausblendung erforderlich

Ruhrwerksbehalter (Reaktor)

Aufbau: alle BehaltergréBen moglich
Mediumgeschwindigkeit:

— Schnelle bis langsame Befillung méglich

— Behalter wird sehr haufig befullt und entleert
Behalter:
— Stutzen vorhanden

— GroBe Ruhrwerksfligel aus Metall

— Strémungsbrecher, Heizschlangen
Prozess-/Messbedingungen:

— Kondensatbildung, Produktablagerungen durch Bewegung

— Starke Trombenbildung

— Stark bewegte Oberflache, Schaumbildung

Eigenschaften Sensor:

— Hoéhere Messgeschwindigkeit durch weniger Mittelwertbildung
— Sporadische Stérechos werden unterdriickt

Dosierbehélter

Aufbau: alle BehaltergroBen moglich
Mediumgeschwindigkeit:

— Sehr schnelle Befiillung und Entleerung

— Behalter wird sehr haufig befillt und entleert

Behalter: beengte Einbausituation
Prozess-/Messbedingungen:

— Kondensatbildung, Produktablagerungen an der Antenne

Eigenschaften Sensor:
— Messgeschwindigkeit optimiert durch nahezu keine Mittelwert-

— Sporadische Stérechos werden unterdriickt
— Stoérsignalausblendung empfohlen

[ ]

[ ]

[ ]

[ ]

— Schaumbildung
[ ]
bildung

Kunststofftank

e Behalter:

— Messung fest an- bzw. eingebaut

— Messung je nach Anwendung durch die Behalterdecke

— Bei leerem Behalter kann Messung durch den Boden gehen
e Prozess-/Messbedingungen:

— Kondensatbildung an der Kunststoffdecke

34
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— Bei AuBenanlagen Ablagerung von Wasser oder Schnee auf
der Behalterdecke méglich
e Eigenschaften Sensor:
— Stodrsignale auBerhalb des Behélters werden auch bericksich-
tigt
- Stodrsignalausblendung empfohlen

Fur den Betrieb des Gerates in Kunststofftanks mussen bestimmte
Bedingungen erflllt sein (siehe Kapitel "Funktechnische Zulassun-
gen" fir Europa, USA und Kanada).

Transportabler Kunststofftank
e Behalter:
— Material und Dicke unterschiedlich
— Messung durch die Behalterdecke
e Prozess-/Messbedingungen:
— Messwertsprung beim Behaltertausch
e FEigenschaften Sensor:
— Schnelle Anpassung an verénderte Reflexionsbedingungen
durch Behalterwechsel
- Stdrsignalausblendung erforderlich

Fur den Betrieb des Gerétes in Kunststofftanks miissen bestimmte
Bedingungen erflllt sein (siehe Kapitel "Funktechnische Zulassun-
gen" fur Europa, USA und Kanada).

Offenes Gewasser (Pegelmessung)
e Pegelanderungsgeschwindigkeit: langsame Pegelanderung
® Prozess-/Messbedingungen:
— Abstand Sensor Wasseroberflache ist gro3
Hohe Dampfung des Ausgangssignals aufgrund von Wellenbil-
dung
Eis- und Kondensatbildung an der Antenne méglich
— Spinnen und Insekten nisten in den Antennen
— Schwemmgut oder Tiere sporadisch auf der Wasseroberflache
e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Offenes Gerinne (Durchflussmessung)
e Pegelanderungsgeschwindigkeit: langsame Pegelanderung
® Prozess-/Messbedingungen:
— Eis- und Kondensatbildung an der Antenne mdglich
— Spinnen und Insekten nisten in den Antennen
Ruhige Wasseroberflache
— Genaues Messergebnis gefordert
— Abstande zur Wasseroberflache normalerweise relativ grof3
e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Regenwasseriberfall (Wehr)
e Pegelanderungsgeschwindigkeit: langsame Pegelanderung
o Prozess-/Messbedingungen:
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Eis- und Kondensatbildung an der Antenne méglich

— Spinnen und Insekten nisten in den Antennen

Turbulente Wasseroberflache
— Sensoruberflutung méglich

e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Demonstration
e Einstellung fir alle Anwendungen, die nicht typisch Fillstandmes-
sung sind
— Geratedemonstration
— Objekterkennung/-uberwachung (zusétzliche Einstellungen
erforderlich)
e Eigenschaften Sensor:
— Sensor akzeptiert jegliche Messwertanderung innerhalb des
Messbereichs sofort
— Hohe Empfindlichkeit gegen Stérungen, da fast keine Mittel-
wertbildung

Behdlterform

Neben dem Medium und der Anwendung kann auch die Behalterform
die Messung beeinflussen. Um den Sensor an diese Messbedin-
gungen anzupassen, bietet Ihnen dieser MenUpunkt bei bestimmten
Anwendungen flr Behalterboden und -decke verschiedene Auswahl-
maoglichkeiten.

Anwendung Eehalterdecke Echalterboden
Mediur Flach
Anwendung lch rere T wr
Echalterform gl lopperformigl Eoricch

2ehalterforr
Behilterhidhe Messher. Schria

Geben Sie die gewiinschten Parameter tber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern lhre Eingaben mit [OK] und gehen Sie mit [ESC]
und [->] zum n&chsten MenUpunkt.

Behélterh6he/Messbereich
Durch diese Auswahl wird der Arbeitsbereich des Sensors an die
Behélterh6he angepasst und die Messsicherheit bei den unterschied-
lichen Rahmenbedingungen deutlich erhéht.

Unabhéngig davon ist nachfolgend noch der Min.-Abgleich durchzu-
fuhren.

Anwendung Echalterhohe-Messhersich

Mediur 30.00m

Anwendung
Eehalterform

Echilterhohe|

Geben Sie die gewiinschten Parameter Uiber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern lhre Eingaben mit [OK] und gehen Sie mit [ESC]
und [->] zum n&chsten MenUpunkt.

Vorsicht:

Falls im Behélter eine Trennung von Flissigkeiten mit unterschied-
licher Dielektrizitatszahl auftritt, z. B. durch Kondenswasserbildung,
dann kann der Radarsensor unter bestimmten Umstanden nur das
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I@etriebnahme - Ab-
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o
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Inbetriebnahme - Max.-
Abgleich

Medium mit der hoheren Dielektrizitatszahl detektieren. Beachten Sie,
dass Trennschichten somit zu Fehimessungen fihren kénnen.

Wenn Sie die Gesamthoéhe beider Flissigkeiten sicher messen wol-
len, kontaktieren Sie unseren Service oder verwenden Sie ein Geréat
zur Trennschichtmessung.

Da es sich bei einem Radarsensor um ein Distanzmessgeréat handelt,
wird die Entfernung vom Sensor bis zur Fillgutoberflache gemessen.
Um die eigentliche Fullguthbhe anzeigen zu kdnnen, muss eine Zu-
weisung der gemessenen Distanz zur prozentualen Héhe erfolgen.
Zur Durchfuhrung dieses Abgleichs wird die Distanz bei vollem und
leerem Behélter eingegeben, siehe folgendes Beispiel:

7 ;
N
- 100% (2)

05m
(19.68")

5
(196.9)

Abb. 32: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich

1 Min. Fiillstand = max. Messdistanz
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz
3 Bezugsebene

Sind diese Werte nicht bekannt, kann auch mit den Distanzen
beispielsweise von 10 % und 90 % abgeglichen werden. Ausgangs-
punkt fur diese Distanzangaben ist immer die Bezugsebene, d. h. die
Dichtflache des Gewindes oder Flansches. Angaben zur Bezugsebe-
ne finden Sie in Kapitel "Technische Daten". Anhand dieser Eingaben
wird dann die eigentliche Fullhéhe errechnet.

Der aktuelle Fullstand spielt bei diesem Abgleich keine Rolle, der
Min.-/Max.-Abgleich wird immer ohne Veranderung des Fullguts
durchgefihrt. Somit kénnen diese Einstellungen bereits im Vorfeld
durchgefihrt werden, ohne dass das Gerat eingebaut sein muss.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den Menlpunkt Max.-Abgleich auswahlen und mit [OK]
bestatigen.
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Ihbetriebnahre Abaleich Max.—Abgleich
Einheiten
FAnuendung I: baleich| 100.00 i
b Min.—Abgleich =
Darpfung 0.00m
Evm’onausgang 4.95 ¢

2. Mit [OK] den Prozentwert zum Editieren vorbereiten und den
Cursor mit [->] auf die gewunschte Stelle setzen.
Max.—Abaleich

£100.00

-10,00 C 110,00
A I N |

3. Den gewlnschten Prozentwert mit [+] einstellen und mit [OK]
speichern. Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.
Max.—Abaleich

(000.00

0.00 20,00
| I S I —

4. Geben Sie zum Prozentwert den passenden Distanzwert in Meter
fur den vollen Behalter ein.

5. Einstellungen mit [OK] speichern und mit [ESC] und [->] zum
Min.-Abgleich wechseln.

- Status: RL (released | freigegeben) printed: 05.06.2019

Ifbetriebnahme - Min.-  Gehen Sie wie folgt vor:
Agglewh 1. Mit [->] den Menupunkt "Min.-Abgleich" auswahlen und mit [OK]
Z bestatigen.
[a] Inbetriebnahne Abgleich Min.—Abaleich
Einheiten
= Anwendung Hasx.~Abaleich 0.00 = @
o Abaleich) Fin.—Abaleich =
) Darpfung 30.00m
g Evm’onausgang 5253 M
o
8 2. Mit [OK] den Prozentwert editieren und den Cursor mit [->] auf
; die gewuinschte Stelle setzen.
<§( Min.—FAbaleich
£000.00
. 110,00

3. Den gewlnschten Prozentwert mit [+] einstellen und mit [OK]
speichern. Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.

Min.—Akgleich
(030.00
0.00 g 30,00

4. Passend zum Prozentwert den passenden Distanzwert in Meter
fir den leeren Behalter eingeben (z. B. Distanz vom Sensor bis
zum Behalterboden).

Inbetriebnahme - Damp-  Zur Dampfung von prozessbedingten Messwertschwankungen stel-
fung len Sie in diesem Menupunkt eine Integrationszeit von 0 ... 999 s ein.
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etrlebnahme Strom-

etriebnahme - Strom-
gang Min./Max.

I&etriebnahme - Bedie-
nung sperren/freigeben

MAN 1000388810 D

A

Display - Sprache des

Meniis

Inbetriebnabre
Hnwendung

Integrationzzeit

0s

Sfronausgang o
Bedisnung sperren
el

Integrationszeit

QUIY

Die Werkseinstellung ist eine Dampfung von 0 s.

Im Menlpunkt "Stromausgang Mode" legen Sie die Ausgangskennli-
nie und das Verhalten des Stromausganges bei Stérungen fest.

Inbetriebnahne Stromausgang Stromausgang Mode
HI_:_ngleich Auzgangskennlinie
Danpfung Sironausgang it Mas. |4 e 20 mA |V|
Stdrmode
[<= 3.6 mA []

Die Werkseinstellung ist Ausgangskennlinie 4 ... 20 mA, der Stérmo-

de < 3,6 mA.

Im Menupunkt "Stromausgang Min./Max." legen Sie das Verhalten
des Stromausganges im Betrieb fest.

Stromausgang Stromausaang MinsMax.
Sfronausgang Mode Min. Strom
EEIT
Max. Stron
[20.5 mA ]

Die Werkseinstellung ist Min.-Strom 3,8 mA und Max.-Strom 20,5 mA.

Im Mentipunkt "Bedienung sperren/freigeben" schitzen Sie die Sen-
sorparameter vor unerwinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.

Inbetrisbnahne FIN Eedistung
Darpfung
fronausgang mﬂ O ﬂ Gesperrt
uesssiellermane o BE Freigeben?

Bei aktiver PIN sind nur noch folgende Bedienfunktionen ohne PIN-
Eingabe mdglich:

e Menupunkte anwahlen und Daten anzeigen

e Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul einlesen

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zusatzlich in jedem beliebigen
MenUpunkt durch Eingabe der PIN méglich.

Vorsicht:
Bei aktiver PIN ist die Bedienung tber PACTware/DTM und andere
Systeme ebenfalls gesperrt.

Dieser MenUpunkt ermdglicht Ihnen die Einstellung der gewlinschten
Landessprache.

Dlsplag Sprache dez Menis
L -

Inbeirlebnahne
C

anelgeueH 1 (ETENER

Diagnose Frangais
Weitere Einstellungen g;?:ﬁmf: 2 Ezpatiol
Info = Pvucckuu

Folgende Sprachen sind verfligbar:
e Deutsch
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Diagnose - Geratestatus

o

play - Anzeigewert 1
2

play - Anzeigeformat

play - Beleuchtung

Englisch
Franzésisch
Spanisch
Russisch
Italienisch
Niederlandisch
Portugiesisch
Japanisch
Chinesisch
Polnisch
Tschechisch
Tarkisch

Das LEVEL TRANSMITTER 8139 ist im Auslieferungszustand auf die
bestellte Landessprache eingestellt.

In diesem Menupunkt definieren Sie die Anzeige der Messwerte auf

dem Display.

Dizplay
Sprache des FMehis
ert 1

anelgeuer? z
Anzeigeformat
Eeleuchtung

Anzeigewert 1

[Fallhohe

[l

Fnzeigewert 1
Prozent
Lin. Prozent

Distal
Skaliert
b

Die Werkseinstellung fir den Anzeigewert ist "Distanz".

In diesem Menupunkt definieren Sie, mit wievielen Nachkommastel-

len der Messwert auf dem Display anzeigt wird.

Display

Sprache dez Meniis
Anzeigewert 1
Anzeigeuett 2

Anzeigeforrat

anelgefnrnai 1
eaHuto ch

Die Werkseinstellung flir das Anzeigeformat ist "Automatisch".

Das Anzeige- und Bedienmodul verfligt Uber eine Hintergrundbe-
leuchtung fur das Display. In diesem Menlpunkt schalten Sie die
Beleuchtung ein bzw. aus. Die erforderliche H6he der Betriebsspan-

nung finden Sie in Kapitel "Technische Daten".

Zur Erhaltung der Geratefunktion wird die Beleuchtung bei nicht aus-
reichender Spannungsversorgung voriibergehend abgeschaltet.

Dizplay

Sprache dez Meniis
Anzeigewert 1
Anzeigewsrt 2

13
BeleuchTung

EBelauchtung

Eingeschaltet

Im Auslieferungszustand ist die Beleuchtung eingeschaltet.

In diesem Menipunkt wird der Geratestatus angezeigt.

Inbetrisbnahne

D

Geratestatus

Schleppzelger 0K
Schleppzeiger weitere
Weitere Einstellungen Kuruenanzeige
Info Sirulation
el
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gnose - Kurvenan-

«Q
[

gnhose - Simulation

Diagnose - Schleppzeiger Im Sensor werden der jeweils minimale und maximale Messwert, die

Messsicherheit sowie die minimale und maximale Elektroniktempera-
tur gespeichert. Im Menlpunkt "Schleppzeiger" bzw. "Schleppzeiger
weitere" werden die Werte angezeigt.

Mit der Taste [OK] im jeweiligen Schleppzeiger-Fenster wird ein
Reset-Menu gedffnet:

Ciagnose Distanz Reset Schleppzeiger
Stestatus Mik. 067 M
i Max. 26 N
Messsicherheit Meszsicherheit
Echokurue Mitt. 0.2 %
Simulation Mz, 52,1 %

Mit der Taste [OK] im Reset-Menl werden die Schleppzeiger auf den
aktuellen Messwert zurlickgesetzt.

Die "Echokurve" stellt die Signalstarke der Echos (iber den Mess-
bereich in dB dar. Die Signalstarke erméglicht eine Beurteilung der
Qualitat der Messung.

Cizanose

Schleppzeiger
Schleppzeiger weitere
P 4

Kuruenanzeige

)
Stérsianalausblenduna

Echokurwenspeicher
-

Die gewahlte Kurve wird laufend aktualisiert. Mit der Taste [OK] wird
ein Untermeni mit Zoom-Funktionen gedffnet:

e "X-Zoom": Lupenfunktion flr die Messentfernung

e "Y-Zoom": 1-, 2-, 5- und 10-fache VergréBerung des Signals in
"B

e "Unzoom": Rucksetzen der Darstellung auf den Nennmessbereich
mit einfacher VergréBerung

In diesem Mentipunkt simulieren Sie Messwerte (iber den Strom-
ausgang. Damit I&sst sich der Signalweg, z. B. liber nachgeschaltete
Anzeigegerate oder die Eingangskarte des Leitsystems testen.

Dizanose Simulation
Schleppzeiger weitere i nt
E Lin. Prozent
S Fiallhidhe
Echokurvenspeicher Distanz
I ichierheit
- o

Simulation 13uft

[£095.9

95.27 % -10.0 110.0

Sirulation 13uft

Prozent

Wahlen Sie die gewiinschte Simulationsgré3e aus und stellen Sie
den gewinschten Zahlenwert ein.

Vorsicht:

Bei laufender Simulation wird der simulierte Wert als 4 ... 20 mA-
Stromwert und als digitales HART-Signal ausgegeben. Die Statusmel-
dung im Rahmen der Asset-Management-Funktion ist "Maintenance".

Um die Simulation zu deaktivieren, driicken Sie die [ESC]-Taste und
bestatigen Sie die Meldung
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Vi@itere Einstellungen -
Uzétum/Uhrzeit

MAI

Weitere Einstellungen -
Reset

Simulation

Simulation
deaktivieren?

mit der [OK]-Taste.

Information:
Der Sensor beendet die Simulation automatisch nach 60 Minuten.

Die Funktion "Inbetriebnahme" erméglicht es, die Echokurve zum
Zeitpunkt der Inbetriebnahme zu speichern.

Information:

Generell ist dies empfehlenswert, zur Nutzung der Asset-Manage-
ment-Funktionalitit sogar zwingend erforderlich. Die Speicherung
sollte bei moéglichst geringem Fullstand erfolgen.

Die Funktion "Echokurvenspeicher" ermdglicht es, bis zu zehn
beliebige Echokurven zu speichern, um z. B. das Messverhalten des
Sensors bei bestimmten Betriebzustéanden zu erfassen.

Mit der Bediensoftware PACTware und dem PC kénnen die gespei-
cherten Echokurven hochaufgelést angezeigt und genutzt werden,
um Signalverdnderungen Uber die Betriebszeit zu erkennen. Zuséatz-
lich kann die Echokurve der Inbetriebnahme auch im Echokurven-
fenster eingeblendet und mit der aktuellen Echokurve verglichen
werden.

Echokurvenspeicher
Echokurve der
Inbetriebnahme
speichern?

Echokurvenspeicher

Diagnose
Echakurue

Inbetricbnabime

Echokurvenspeicher

Geratestatus
-

In diesem Menipunkt wird die interne Uhr des Sensors auf die
gewunschte Zeit und das Zeitformat eingestellt. Das Gerat ist bei Aus-
lieferung werkseitig auf CET (Central European Time) eingestellt.

Weitere Einstellungen Catur~Uhrzeit

leitere Einztellungen|

Info

Inbetriebnakhre 2atur Zeit
Display Rezet o028
Diagnose Gerateeinstell. kopieren 1. Mar 2016

Skalierung

Jetzt andern?

Stromausgang
ol

Bei einem Reset werden vom Anwender durchgefliihrte Parameterein-

stellungen auf die Defaultwerte zurlickgesetzt (siehe Tabelle unten).

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] unter "Weitere Einstellungen" den MenUpunkt "Reset"
auswahlen und mit [OK] bestatigen.

lWeitere Einstellungen
L. Uhrzeit

Inbetriebnahre

Display -

Dizgnose [5 ecihstell. kopieren
lsitere Einztellungen| Skalierung

Info g’rronausgang

2. Mit [OK] bestatigen und mit [->] die gewlinschte Resetfunktionen
wahlen
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Fezet

Auslieferunaszustand

Baszizeinstellungen

3. Mit [OK] bestéatigen, es kommt flr ca. 5 s die Meldung "Reset
lduft", danach erscheint wieder das Auswahlfenster.

Fezet

uslieferunaszustan
Baszizeinstellungen

Vorsicht:

Fur die Zeitdauer des Resets wird Uiber den Stromausgang das
eingestellte Storsignal ausgegeben. Im Rahmen der Asset-Manage-
ment-Funktion wird die Meldung "Maintenance" ausgegeben.

Folgende Resetfunktionen stehen zur Verfligung:

Auslieferungszustand: Wiederherstellen der Parametereinstellun-
gen zum Zeitpunkt der Auslieferung werkseitig inkl. der auftragsspe-
zifischen Einstellungen. Eine angelegte Stérsignalausblendung, frei
programmierte Linearisierungskurve sowie Messwert- und Echo-
kurvenspeicher werden geléscht. Die Ereignis- und Parameteréande-
rungsspeicher bleiben erhalten.

Basiseinstellungen: Zuriicksetzen der Parametereinstellungen

inkl. Spezialparameter auf die Defaultwerte des jeweiligen Gerates.
Eine angelegte Storsignalausblendung, frei programmierte Linea-
risierungskurve sowie der Messwertspeicher werden geldscht. Die
auftragsbezogenen Einstellungen werden nach diesem Reset nicht in
die aktuellen Parameter Gbernommen.

Die folgende Tabelle zeigt den Wirkungsbereich der Resetfunktion
und die Defaultwerte des Gerétes:
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Weitere Einstellungen
- Gerateeinstellungen
kopieren

Menii Meniipunkt Defaultwert
Inbetriebnahme Messstellenname | Sensor
Einheiten Distanzin m
Temperatur in °C
Anwendung Medium: Wasserlésung
Anwendung: Lagertank
Behalterdecke: Kl6pperférmig
Behalterboden: Klépperférmig
Behalterhéhe/Messbereich: 30 m
Min.-Abgleich 30m
Max.-Abgleich 0,000 m(d)
Dé&mpfung 0,0s
Stromausgang Ausgangskennlinie: 4 ... 20 mA
Mode Stérmode: < 3,6 mA
Stromausgang Min.-Strom: 3,8 mA
Min./Max. Max.-Strom: 20,5 mA
Bedienung sper- | Freigegeben
ren/freigeben PIN: 0000
Display Anzeigewert 1 Fillhéhe

Anzeigewert 2

Elektroniktemperatur

Beleuchtung

Eingeschaltet

Weitere Einstel- Datum/Uhrzeit

Zeitformat: 24 h

lungen SkalierungsgréBe

Volumen
|

Skalierungsformat

100,00 lin %, 100 |

0,001in %, 0|
Stromausgang 1 | Lin %
und 2 GréBe
Stromausgang 1 | 100,00 %, 100 |
und 2 Abgleich 0.00%. 01
Linearisierung Linear

HART-Mode

HART-Adresse: 0

Loop current mode: analoger Strom-
ausgang

Mit dieser Funktion werden Gerateeinstellungen kopiert. Folgende

Funktionen stehen zur Verfligung:

o Aus Sensor lesen: Daten aus dem Sensor auslesen und in das
Anzeige- und Bedienmodul speichern

e In Sensor schreiben: Daten aus dem Anzeige- und Bedienmodul

zurlick in den Sensor speichern
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o

itere Einstellungen -

alierung

itere Einstellungen -

Stromausgang (GroBe)

We

itere Einstellungen -

Folgende Daten bzw. Einstellungen der Bedienung des Anzeige- und
Bedienmoduls werden hierbei gespeichert:

e Alle Daten der MenUs "Inbetriebnahme" und "Display"

e Die Menlpunkte "Reset, Datum/Uhrzeit" im MenU "Weitere Ein-
stellungen"

e Die frei programmierte Linearisierungskurve

leitere Einstellungen Gerateeinstell. kopieren Gerateesinstell. kopieren
Datur-Uhrzeit . :
Gerateeinstellungen

kopieren?

Stromausgang
el

Die kopierten Daten werden in einem EEPROM-Speicher im Anzeige-
und Bedienmodul dauerhaft gespeichert und bleiben auch bei Span-
nungsausfall erhalten. Sie kdnnen von dort aus in einen oder mehrere
Sensoren geschrieben oder zur Datensicherung fur einen eventuellen
Elektroniktausch aufbewahrt werden.

Hinweis:

Vor dem Speichern der Daten in den Sensor wird zur Sicherheit
gepruft, ob die Daten zum Sensor passen. Dabei werden der Sensor-
typ der Quelldaten sowie der Zielsensor angezeigt. Falls die Daten
nicht passen, so erfolgt eine Fehlermeldung bzw. wird die Funktion
blockiert. Das Speichern erfolgt erst nach Freigabe.

Im MenUpunkt "Skalierung" definieren Sie die Skalierungsgréf3e und
das Skalierungsformat fur die Anzeige des Fullstand-Messwertes fur
0 % und 100 % auf dem Display, z. B. als Volumen in |.

Skalieruna Skalierungsgrize
Masze
alier |\I'III|UITIEI'I |V| urchluss
Skalierungsfornat i 1]
[ hd
-
Skalieruna Skalieruna
100 » = 100
1
0 x= 0
1

Im Menlpunkt "Stromausgang GréBe" legen Sie fest, auf welche
MessgroBe sich der Stromausgang bezieht.

leitere Einstellunaen Stromausgang Stromausgang Groke
Geritesinstell. kopieren Prozent
Skalierung = gana = =l it
B 3 Stromausgana Abgleich Fillhéhe
Storzignalausblendung Distanz
Hnearisierung gkalierf

Im MenUpunkt "Stromausgang Abgleich" kénnen Sie dem Stromaus-

Stromausgang (Abgleich) gang einen entsprechenden Messwert zuordnen.

Stromausgang Strorauzaana Abaleich

100 % = 100.00
*

ang Gror.

ang Akbaleich

0x= 0.00
-
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Weitere Einstellungen -
Storsignalausblendung
(2}
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e

e

Folgende Gegebenheiten verursachen Storreflexionen und kénnen
die Messung beeintréchtigen:

e Hohe Stutzen

o Behdltereinbauten, wie Verstrebungen

e RuUhrwerke

e Anhaftungen oder SchweiBBnahte an Behalterwanden

Hinweis:

Eine Storsignalausblendung erfasst, markiert und speichert diese
Stérsignale, damit sie fir die Fullstandmessung nicht mehr bertick-
sichtigt werden.

Dies sollte bei geringem Fullstand erfolgen, damit alle evtl. vorhande-
nen Storreflexionen erfasst werden kdnnen.
Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt "Stdrsignalausblendung" auswéhlen und
mit [OK] bestatigen.
lleitere Einstellungen Storsignalausblendung

klirug . ey anlet E]OU .UU

0,00 120.00
| S I I —

HART Mode
ol

2. Dreimal mit [OK] bestatigen und die tatsachliche Distanz vom
Sensor bis zur Oberflache des Mediums eingeben.

3. Alle in diesem Bereich vorhandenen Stérsignale werden nun
nach Bestatigen mit [OK] vom Sensor erfasst und abgespeichert.

4. Alle in diesem Bereich vorhandenen Stérsignale werden nun
nach Bestatigen mit [OK] vom Sensor erfasst und abgespeichert.

Hinweis:

Uberpriifen Sie die Distanz zur Fiiligutoberflache, da bei einer
falschen (zu groBBen) Angabe der aktuelle Fllstand als Stérsignal
abgespeichert wird. Somit kann in diesem Bereich der Fillstand nicht
mehr erfasst werden.

Wourde im Sensor bereits eine Stérsignalausblendung angelegt, so er-
scheint bei Anwahl "Stérsignalausblendung" folgendes Menufenster:

Storsianalausblendung

2
Erweitern
Meu anlegen

Léschen: eine bereits angelegte Stérsignalausblendung wird kom-
plett geléscht. Dies ist sinnvoll, wenn die angelegte Stérsignalaus-
blendung nicht mehr zu den messtechnischen Gegebenheiten des
Behalters passt.

Erweitern: eine bereits angelegte Stérsignalausblendung wird erwei-
tert. Dies ist sinnvoll, wenn eine Stérsignalausblendung bei einem zu
hohen Fiillstand durchgeflihrt wurde und damit nicht alle Stérsignale
erfasst werden konnten. Bei Anwahl "Erweitern" wird die Distanz zur
Fullgutoberflache der angelegten Stérsignalausblendung angezeigt.
Dieser Wert kann nun verandert und die Stérsignalausblendung auf
diesen Bereich erweitert werden.
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Weitere Einstellungen -

Linearisierung
(2}

RT-Mode

388810 DE Version: - Status: RL (released | Begjegeben) printed: 05.06.201

ezialparameter

MAN 108b

Info

itere Einstellungen -

itere Einstellungen -

Eine Linearisierung ist bei allen Behaltern erforderlich, bei denen
das Behéaltervolumen nicht linear mit der Fullstandhéhe ansteigt und
die Anzeige oder Ausgabe des Volumens gewtlnscht ist. Fir diese
Behélter sind entsprechende Linearisierungskurven hinterlegt. Sie
geben das Verhéltnis zwischen prozentualer Flllstandhéhe und dem
Behéltervolumen an. Die Linearisierung gilt fir die Messwertanzeige
und den Stromausgang.

leitere Einstellunaen Linearisieruna Linearisieruna
Stromausgang Wl inear|
Storsi usblendung = Konischer Boden
i |L|near |V| Puraridenbodsh
Sehragboden
Frei prog.

13
HART Mode
Ev'PezialparanHer

In diesem Menipunkt legen Sie die HART-Betriebsart fest und geben
die Adresse bei Multidrop-Betrieb an.

In der Betriebsart "Fixer Stromausgang" kénnen bis zu 63 Sensoren
an einer Zweidrahtleitung betrieben werden (Multidrop-Betrieb).
Jedem Sensor muss eine Adresse zwischen 0 und 63 zugeordnet
werden.

Wenn Sie die Funktion "Analoger Stromausgang" auswéahlen, wird im
Multidrop-Betrieb ein 4 ... 20 mA-Signal ausgeben.

Bei der Betriebsart "Fixer Strom (4 mA)" wird unabhangig vom aktuel-
len Fullstand ein festes 4 mA-Signal ausgegeben.

HART Adresse Loop current mode

lleitere Einstellunaen
Stérsignalausblendung
Linearisierung ®irin=
HA B

Fiscer STron (arAD

Loop current node
|F|naloger Stromausaang |V|

Spezialparaneter

Die Werkseinstellung ist "Analoger Stromausgang" und Adresse "00".

In diesem Menlpunkt gelangen Sie in einen geschitzten Bereich, um
Spezialparameter einzugeben. In seltenen Fallen kénnen einzelne
Parameter verandert werden, um den Sensor an besondere Anforde-
rungen anzupassen.

Andern Sie die Einstellungen der Spezialparameter nur nach Riick-
sprache mit unseren Servicemitarbeitern.

lleitere Einstellungen

Linearizierung
oc

Service-Login

A

Datur-Uhrzeit
-

In diesem Mendi lesen Sie folgende Informationen zum Gerét aus:

e Geratename und -seriennummer

e Hard- und Softwareversion

e Datum der werkseitigen Kalibrierung sowie der letzten Anderung
Uber Bediengerate

e Sensormerkmale wie Zulassung, Prozessanschluss, Dichtung,
Messbereich etc.
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1.1.0
Hardwareversion

1.0.1

Sensormerknale

Seal < Process ten
Fetature

FlIi (SHZ FPH FOC2
GLT>» and PEEK »~ —4
0...+130°C

6.6 Sicherung der Parametrierdaten

Es wird empfohlen, die eingestellten Daten zu notieren, z. B. in dieser
Betriebsanleitung und anschlieBend zu archivieren. Sie stehen damit
fir mehrfache Nutzung bzw. fir Servicezwecke zur Verfligung.

Ist das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul ausgestattet,
so kénnen die Parametrierdaten darin gespeichert werden. Die
Vorgehensweise wird im Menupunkt "Geréteeinstellungen kopieren"

beschrieben.
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7 In Betrieb nehmen mit PACTware

7.1 Den PC anschlieBBen

|H i
— 83
g

38
0] i)

GBI

Abb. 33: Anschluss des PCs via HART an die Signalleitung

Sensor

HART-Widerstand 250 Q2 (optional je nach Auswertung)
Anschlusskabel mit 2 mm-Steckerstiften und Klemmen
Auswertsystem/SPS/Spannungsversorgung

NN

7.2 Parametrierung mit PACTware

Zur Parametrierung des Sensors Uber einen Windows-PC ist die
Konfigurationssoftware PACTware und ein passender Geratetreiber
(DTM) nach dem FDT-Standard erforderlich. Die jeweils aktuelle
PACTware-Version sowie alle verfligbaren DTMs sind in einer DTM
Collection zusammengefasst. Weiterhin kénnen die DTMs in andere
Rahmenapplikationen nach FDT-Standard eingebunden werden.

Hinweis:

Um die Unterstitzung aller Geratefunktionen sicherzustellen, sollten
Sie stets die neueste DTM Collection verwenden. Weiterhin sind nicht
alle beschriebenen Funktionen in alteren Firmwareversionen enthal-
ten. Die neueste Geratesoftware kdnnen Sie von unserer Homepage
herunterladen. Eine Beschreibung des Updateablaufs ist ebenfalls im
Internet verfugbar.

7.3 Sicherung der Parametrierdaten

Es wird empfohlen, die Parametrierdaten tber PACTware zu
dokumentieren bzw. zu speichern. Sie stehen damit fir mehrfache
Nutzung bzw. fir Servicezwecke zur Verfligung.
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Ereignisspeicher

8 Diagnose, Asset Management und Service

8.1 Instandhalten

Bei bestimmungsgemaBer Verwendung ist im Normalbetrieb keine
besondere Wartung erforderlich.

Bei manchen Anwendungen kénnen Flllgutanhaftungen am An-
tennensystem das Messergebnis beeinflussen. Treffen Sie deshalb
je nach Sensor und Anwendung Vorkehrungen, um eine starke
Verschmutzung des Antennensystems zu vermeiden. Ggdf. ist das
Antennensystem in bestimmten Abstanden zu reinigen.

Die Reinigung tragt dazu bei, dass Typschild und Markierungen auf
dem Gerat sichtbar sind.

Beachten Sie hierzu folgendes:

e Nur Reinigungsmittel verwenden, die Gehause, Typschild und
Dichtungen nicht angreifen

e Nur Reinigungsmethoden einsetzen, die der Gerateschutzart
entsprechen

8.2 Messwert- und Ereignisspeicher

Das Gerat verfugt Gber mehrere Speicher, die zu Diagnosezwecken
zur Verfugung stehen. Die Daten bleiben auch bei Spannungsunter-
brechung erhalten.

Bis zu 100.000 Messwerte kdnnen im Sensor in einem Ringspeicher
gespeichert werden. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit sowie den
jeweiligen Messwert. Speicherbare Werte sind z. B.:

e Distanz

Flllhéhe
Prozentwert
Lin.-Prozent

Skaliert

Stromwert
Messsicherheit
Elektroniktemperatur

Der Messwertspeicher ist im Auslieferungszustand aktiv und spei-
chert alle 3 Minuten Distanz, Messsicherheit und Elektroniktempera-
tur.

Die gewunschten Werte und Aufzeichnungsbedingungen werden
Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
festgelegt. Auf diesem Wege werden die Daten ausgelesen bzw. auch
zurlickgesetzt.

Bis zu 500 Ereignisse werden mit Zeitstempel automatisch im Sensor
nicht I6schbar gespeichert. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit,
Ereignistyp, Ereignisbeschreibung und Wert. Ereignistypen sind z. B.:

e Anderung eines Parameters
e Ein- und Ausschaltzeitpunkte
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hokurvenspeicher

tusmeldungen

e Statusmeldungen (nach NE 107)
e Fehlermeldungen (nach NE 107)

Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
werden die Daten ausgelesen.

Die Echokurven werden hierbei mit Datum und Uhrzeit und den dazu-
gehdrigen Echodaten gespeichert. Der Speicher ist in zwei Bereiche
aufgeteilt:

Echokurve der Inbetriebnahme: Diese dient als Referenz-Echokur-
ve fur die Messbedingungen bei der Inbetriebnahme. Veranderungen
der Messbedingungen im Betrieb oder Anhaftungen am Sensor
lassen sich so erkennen. Die Echokurve der Inbetriebnahme wird
gespeichert Uber:

e PC mit PACTware/DTM
o Leitsystem mit EDD
o Anzeige- und Bedienmodul

Weitere Echokurven: In diesem Speicherbereich kénnen bis zu 10
Echokurven im Sensor in einem Ringspeicher gespeichert werden.
Die weiteren Echokurve werden gespeichert Uber:

e PC mit PACTware/DTM
e Leitsystem mit EDD

8.3 Asset-Management-Funktion

Das Gerat verfiigt Uber eine Selbstiiberwachung und Diagnose
nach NE 107 und VDI/VDE 2650. Zu den in den folgenden Tabellen
angegebenen Statusmeldungen sind detailliertere Fehlermeldungen
unter dem Menupunkt "Diagnose" via Anzeige- und Bedienmodul
ersichtlich.

Die Statusmeldungen sind in folgende Kategorien unterteilt:

Ausfall

Funktionskontrolle
AuBerhalb der Spezifikation
Wartungsbedarf

und durch Piktogramme verdeutlicht:

LAV

Abb. 34: Piktogramme der Statusmeldungen

Ausfall (Failure) - rot

AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification) - gelb
Funktionskontrolle (Function check) - orange
Wartungsbedarf (Maintenance) - blau

NN

Ausfall (Failure): Aufgrund einer erkannten Funktionsstérung im
Gerat gibt das Gerat eine Stérmeldung aus.
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Diese Statusmeldung ist immer aktiv. Eine Deaktivierung durch den
Anwender ist nicht mdglich.

Funktionskontrolle (Function check): Am Gerét wird gearbeitet,
der Messwert ist vorlibergehend unguiltig (z. B. wahrend der Simula-

tion).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification): Der Messwert
ist unsicher, da die Geratespezifikation Uberschritten ist (z. B. Elektro-

niktemperatur).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

Wartungsbedarf (Maintenance): Durch externe Einflusse ist die
Gerétefunktion eingeschréankt. Die Messung wird beeinflusst, der
Messwert ist noch gliltig. Gerat zur Wartung einplanen, da Ausfall in
absehbarer Zeit zu erwarten ist (z. B. durch Anhaftungen).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

F@Iure

Q@de Ursache Beseitigung DevSpec
Téxtmeldung State in CMD 48

0

Rg13 ® Sensor detektiert wahrend des | ® Einbau und/oder Parametrie- Bit 0 von
Kbin Messwert vor- |  Beétriebes kein Echo rung prifen bzw. korrigieren Byte0...5
hSnden ® Antennensystem verschmutzt | ® Prozessbaugruppe bzw.

@ oder defekt Antenne reinigen oder tauschen

[0

£817 ® Abgleich nicht innerhalb der ® Abgleich entsprechend der Bit 1 von

gleichspanne Spezifikation Grenzwerte andern (Diffe- Byte0...5

Z0 Klein renz zwischen Min. und Max.

S =10 mm)

[-o)

@25 ® Stitzstellen sind nicht stetig ® Linearisierungstabelle prifen Bit 2 von
lghler in der steigend, z. B. unlogische ® Tabelle Idschen/neu anlegen Byte0...5
[Rearisierungs- Wertepaare

tabelle

P

036 ® Fehlgeschlagenes oder abge- | ® Softwareupdate wiederholen Bit 3 von
}%ine lauffahige brochenes Softwareupdate ® Elektronikausfiihrung priifen Byte0...5
Software ® Elektronik austauschen

® Gerat zur Reparatur einsenden

F040 ® Hardwaredefekt ® Elektronik austauschen Bit 4 von
Fehler in der Elek- ® Gerét zur Reparatur einsenden |Byte0...5
tronik

F080 ® Allgemeiner Softwarefehler ® Betriebsspannung kurzzeitig Bit 5 von
Allgemeiner Soft- trennen Byte0...5
warefehler

F105 ® Gerat befindet sich noch in der | ® Ende der Einschaltphase Bit 6 von
Ermittle Messwert Einschaltphase, der Messwert abwarten Byte0...5

konnte noch nicht ermittelt ® Dauer je nach Ausfiihrung
werden und Parametrierung bis ca.
3 Minuten

F113 ® EMV-Stérungen ® EMV-Einfllisse beseitigen Bit 12 von
Kommunikations- | ® Ubertragungsfehler bei der Byte0...5

fehler

internen Kommunikation mit
dem Vierleiter-Netzteil
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Code Ursache Beseitigung DevSpec
Extmeldung State in CMD 48
|825 ©® Temperatur der Elektronik im ©® Umgebungstemperatur prifen | Bit 7 von
lazuléssige Elekt- nicht spezifizierten Bereich ® Elektronik isolieren Byte0...5
@iktemperatur ® Gerat mit hdherem Temperatur-

T bereich einsetzen

F%BO ® Fehler in der im Werk durchge- | ® Elektronik austauschen Bit 8 von

Fshler in der Kalib- fuhrten Kalibrierung ® Geréat zur Reparatur einsenden |Byte0...5
riesrun ® Fehlerim EEPROM

erung

%61 @ Fehler bei der Inbetriebnahme | ® Inbetriebnahme wiederholen Bit 9 von

Fghler in der Gera- ® Storsignalausblendung feh- ® Reset durchfiihren Byte0...5
t&Binstellung lerhaft ; )

f,__J ® Fehler beim Ausflihren eines

— Resets

F864 ® Abgleich liegt nicht innerhalb ® Einbau und/oder Parametrie- Bit 10 von
E%bau-/lnbetrieb- der Behélterhohe/des Mess- rung prifen bzw. korrigieren Byte0...5
rﬁhmefehler bereichs ©® Gerat mit gréBerem Messbe-

5 ® Maximaler Messbereich des reich einsetzen

14 Gerates nicht ausreichend

@65 ® Sensor fiihrt keine Messung ® Betriebsspannung priifen Bit 11 von
I%ssfunktion ge- mehr durch ® Reset durchflihren Byte0...5

stort ® Betriebsspannung zu niedrig ® Betriebsspannung kurzzeitig

2 trennen

9
Fénction check

Gode Ursache Beseitigung DevSpec
'f'axtmeldung State in CMD 48
&00 ® Eine Simulation ist aktiv ® Simulation beenden "Simulation Active"
@nulation aktiv ® Automatisches Ende nach in "Standardized
S 60 Minuten abwarten Status 0"

hd

o e o
Cut of specification

=

§>de Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
S600 ©® Temperatur der Elektronik im ® Umgebungstemperatur prifen | Bit 5 von
Unzulassige Elekt- nicht spezifizierten Bereich @ Elektronik isolieren Byte 14 ... 24
roniktemperatur ® Gerat mit h6herem Temperatur-

bereich einsetzen

S603 @ Betriebsspannung unterhalb @ Elektrischen Anschluss prifen | Bit 11 von
Unzulassige Be- des spezifizierten Bereichs ® Ggf. Betriebsspannung erhdhen |Byte 14 ... 24
triebsspannung

Tab. 7: Fehlercodes und Textmeldungen, Hinweise zur Ursache und Beseitigung
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Maintenance

teeinstellung

Resets
® Storsignalausblendung feh-
lerhaft

e rsache eseitigung evSpec
d U h Beseiti DevS
ﬂxtmeldung State in CMD 48
O
500 ® Beim Reset auf Auslieferungs- | ® Reset wiederholen Bit 0 von
ghler bei Reset zustand konnten die Daten nicht | ® XML-Datei mit Sensordaten in | Byte 14 ... 24
@slieferungszu- wiederhergestellt werden Sensor laden
sgnd
MB01 ® Hardwarefehler EEPROM ® Elektronik austauschen Bit 1 von
F/S?hler in der nicht ® Gerat zur Reparatur einsenden |Byte 14... 24
afgtiven Linearisie-
rifigstabelle

O
NB02 ® Hardwarefehler EEPROM ® Elektronik austauschen Bit 2 von
F;hler im Ereignis- ® Gerat zur Reparatur einsenden |Byte 14... 24
s@eicher
@03 ® Das Echo-/Rauschverhéltnis ® Einbau- und Prozessbedingun- | Bit 3 von
I\%sssicherheit 2u ist zu klein fir eine sichere gen Uberprifen Byte 14 ... 24
gﬁring Messung ® Polarisationsrichtung andern

L ® Antenne verschmutzt oder ® Geréat mit héherer Empfindlich-

2 defekt keit einsetzen

© ® Antenne reinigen
IWSO4 ® Hardwaredefekt ® Anschllsse prifen Bit 4 von
thler an einer Ge- ® Elektronik austauschen Byte 14 ... 24
raeschnittstelle ® Gerat zur Reparatur einsenden

)
505 ® Sensor detektiert wéahrend des | ® Antenne reinigen Bit 5 von
in Echo vorhan- Betriebes kein Echo ® Besser geeignete Antenne/Sen- | Byte 14 ... 24

ﬁn ® Antenne verschmutzt oder sor verwenden

= defekt ® Evt. vorhandene Storechos

b beseitigen

9 ® Sensorposition und Ausrichtung

] optimieren
I%OB ® Fehler bei der Inbetriebnahme | ® Einbau und/oder Parametrie- Bit 6 von
%bau-/lnbetrieb- rung prufen bzw. korrigieren Byte 14 ... 24
rshmefehler
M507 ® Fehler bei der Inbetriebnahme | ® Reset durchfiihren und Inbe- Bit 7 von
Fehler in der Gera- | ® Fehler beim Ausfiihren eines triebnahme wiederholen Byte 14 ... 24

Verhalten bei Storungen

Stérungsbeseitigung

8.4 Stérungen beseitigen

Es liegt in der Verantwortung des Anlagenbetreibers, geeignete Mai3-

nahmen zur Beseitigung aufgetretener Stérungen zu ergreifen.

Die ersten MaBnahmen sind:

e Auswertung von Fehlermeldungen
e Uberprifung des Ausgangssignals
e Behandlung von Messfehlern
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4 ... 20 mA-Signal

SchlieBen Sie gemal Anschlussplan ein Multimeter im passenden
Messbereich an. Die folgende Tabelle beschreibt mégliche Fehler im

g Stromsignal und hilft bei der Beseitigung:
Ighler Ursache Beseitigung
48.. 20 mA-Signal nicht | ® MessgroBe schwankt ® Dampfung einstellen
stabil
4E.. 20 mA-Signal fehlt | @ Elektrischer Anschluss fehlerhaft ® Anschluss priifen, ggf. korrigieren
i ® Spannungsversorgung fehlt ® Leitungen auf Unterbrechung prifen,
S ggf. reparieren
o]
g ® Betriebsspannung zu niedrig, Blrdenwi- | ® Priifen, ggf. anpassen
123 derstand zu hoch
@'omsignal gréBer ® Sensorelektronik defekt ® Gerat austauschen bzw. zur Reparatur
2_g'mA, kleiner 3,6 mA einsenden
(0]

S

@©
handlung von Mess-
fehlern bei Fliissigkeiten

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL

Die unten stehenden Tabellen geben typische Beispiele fur anwen-
dungsbedingte Messfehler bei Flussigkeiten an. Dabei wird unter-
schieden zwischen Messfehlern bei:

e Konstantem Fullstand
e Befillung
e Entleerung

Die Bilder in der Spalte "Fehlerbild" zeigen jeweils den tatsachlichen
Fullstand gestrichelt und den vom Sensor angezeigten Fllstand als
durchgezogene Linie.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, @
@
0 time

Abb. 35: Darstellung Fehlerbilder

1 Tatsédchlicher Fiillstand
2 Vom Sensor angezeigter Fiillstand

Hinweise:

o Uberall, wo der Sensor einen konstanten Wert zeigt, kénnte die
Ursache auch in der Stérungseinstellung des Stromausganges auf
"Wert halten" sein

e Bei zu geringer Flllstandanzeige kénnte die Ursache auch ein zu
hoher Leitungswiderstand sein
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Messfehler bei konstantem Fiillstand

F8hlerbeschrei-

'§ng

Ursache

Beseitigung

BViesswert zeigt zu

hen Fllstand
kel

LT

Def)prine

hal)

ringen bzw. zu ho-

® Min.-/Max.-Abgleich nicht korrekt

® Min.-/Max.-Abgleich anpassen

® Linearisierungskurve falsch

® Linearisierungskurve anpassen

® Einbau in Bypass- oder Standrohr,
dadurch Laufzeitfehler (kleiner Messfehler
nahe 100 %/groBer Fehler nahe 0 %)

® Parameter Anwendung prifen bzgl.
Behalterform, ggf. anpassen (Bypass,
Standrohr, Durchmesser)

®

esswert springt
htung 0 %

ig

o1 e
u(av%| irel
]

o

® Vielfachecho (Behalterdecke, Produk-
toberflache) mit Amplitude gréBer als
Fullstandecho

® Parameter Anwendung priifen, speziell
Behalterdecke, Mediumtyp, Klépper-
boden, hohe Dielektrizitatszahl, ggf.
anpassen

&i\/lesswert springt
ithtung 100 %

® Prozessbedingt sinkt die Amplitude des
Fullstandechos

® Storsignalausblendung wurde nicht
durchgefihrt

® Storsignalausblendung durchflihren

® Amplitude oder Ort eines Stérsignals hat
sich geéndert (z. B. Kondensat, Produk-

® Ursache der verénderten Stérsignale
ermitteln, Stérsignalausblendung mit z. B.

18 der Befiillung
stehen

Fullstandecho zu klein
® Starke Schaum- oder Trombenbildung
® Max.-Abgleich nicht korrekt

g tablagerungen); Stérsignalausblendung Kondensat durchfiihren
8 passt nicht mehr
(V)
>
I\gssfehler bei Befiillung
Eghlerbeschrei- Ursache Beseitigung
1¥8ng
QO
£Messwert bleibt ® Storsignale im Nahbereich zu gro3 bzw. | @ Stérsignale im Nahbereich beseitigen

® Messsituation prifen: Antenne muss aus
dem Stutzen ragen, Einbauten

® Verschmutzungen an der Antenne
beseitigen

® Bei Stérungen durch Einbauten im Nah-
bereich: Polarisationsrichtung &ndern

® Storsignalausblendung neu anlegen

® Max.-Abgleich anpassen

5. Messwert bleibt
bei der Beflllung im
Bodenbereich ste-
hen

® Tankbodenecho gréBer als Fullstandecho,
z. B. bei Produkten mit g, < 2,5 6lbasie-
rend, Lésungsmittel

® Parameter Medium, Behalterhéhe und
Bodenform prifen, ggf. anpassen
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und springt auf den
rfghtigen Fullstand

Fehlerbeschrei- Ursache Beseitigung

Ryng

RMesswert bleibt ® Turbulenzen der Fullgutoberflache, ® Parameter prifen, ggf. &ndern, z. B. in
ki der Befillung vo- schnelle Beflllung Dosierbehalter, Reaktor

ifbergehend stehen

78Messwert springt | ® Amplitude eines Vielfachechos (Behalter- | ® Parameter Anwendung priifen, speziell
der Beflllung in decke - Produktoberflache) ist gréBer als Behalterdecke, Mediumtyp, Klépper-
htung 0 % das Fllstandecho boden, hohe Dielektrizitatszahl, ggf.

anpassen

o Fillstandecho kann an einer Stérsignal-
stelle nicht vom Stérsignal unterschieden
werden (springt auf Vielfachecho)

® Bei Stérungen durch Einbauten im Nah-
bereich: Polarisationsrichtung &ndern
® Giinstigere Einbauposition wahlen

8_rlMesswert springt
bgi Beflllung Rich-

® Durch starke Turbulenzen und Schaum-
bildung beim Beftillen sinkt die Amplitude

® Storsignalausblendung durchfiihren

i Beflllung spora-
disch auf 100 %

zungen an der Antenne

t@g 100 % des Fullstandechos. Messwert springt auf

@ Storsignal

fos

2

@

o)

fMesswert springt | ® Variierendes Kondensat oder Verschmut- | ® Storsignalausblendung durchfiihren oder

Stérsignalausblendung mit Kondensat/
Verschmutzung im Nahbereich durch
Editieren erhéhen

8. Messwert springt
g;z 100 % bzw.0m
tanz

® Filllstandecho wird im Nahbereich wegen
Schaumbildung oder Stérsignalen im
Nahbereich nicht mehr detektiert.

® Messstelle priifen: Antenne sollte aus
dem Gewindestutzen ragen, evtl. Sto-
rechos durch Flanschstutzen

® Verschmutzungen an der Antenne
beseitigen

® Sensor mit besser geeigneter Antenne
verwenden
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Messfehler bei Entleerung

F8hlerbeschrei-

'§ng

Ursache

Beseitigung

8. Messwert bleibt

?im Entleerenim

ahbereich stehen
kel

® Storsignal gréBer als Fillstandecho
® Fillstandecho zu klein

® Storsignal im Nahbereich beseitigen.
Dabei prufen: Antenne muss aus dem
Stutzen ragen

® \Verschmutzungen an der Antenne
beseitigen

® Bei Stérungen durch Einbauten im Nah-
bereich: Polarisationsrichtung &ndern

® Nach Beseitigung der Stérsignale muss
Stérsignalausblendung geléscht werden.
Neue Storsignalausblendung durchfiihren

19_. Messwert springt
bgim Entleeren Rich-
tdhg 0 %

® Tankbodenecho gréBer als Fiillstandecho,
z.B. bei Produkten mit g, < 2,5 élbasie-
rend, Lésungsmittel

® Parameter Mediumtyp, Behalterhéhe und
Bodenform priifen, ggf. anpassen

13. Messwert springt
@

Bgim Entleeren spo-

radisch Richtung

10 %

® Variierendes Kondensat oder Verschmut-
zungen an der Antenne

® Storsignalausblendung durchflihren oder
Stdrsignalausblendung im Nahbereich
durch Editieren erhdhen

® Bei Schittgitern Radarsensor mit Luft-
spulanschluss verwenden

o

%
V@&rhalten nach Stérungs- Je nach Stérungsursache und getroffenen MaBnahmen sind ggf.
bB8seitigung die in Kapitel "In Betrieb nehmen" beschriebenen Handlungsschritte

3 erneut zu durchlaufen bzw. auf Plausibilitat und Vollstandigkeit zu

- Uberpriifen.

=z

<

=

8.5 Elektronikeinsatz tauschen
Bei einem Defekt kann der Elektronikeinsatz durch den Anwender

getauscht werden.

Bei Ex-Anwendungen darf nur ein Gerat und ein Elektronikeinsatz mit
entsprechender Ex-Zulassung eingesetzt werden.

Falls vor Ort kein Elektronikeinsatz verfliigbar ist, kann dieser tber die
fur Sie zustandige Vertretung bestellt werden.

8.6 Softwareupdate

Zum Update der Sensorsoftware sind folgende Komponenten erfor-

derlich:

e Sensor
Spannungsversorgung
HART-Modem

PC mit PACTware

Aktuelle Sensorsoftware als Datei
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Die aktuelle Sensorsoftware sowie detallierte Informationen zur Vor-
gehensweise finden Sie im Downloadbereich auf unserer Homepage:
www.buerkert.com.

Die Informationen zur Installation sind in der Downloaddatei enthal-
ten.

Vorsicht:

A Geréate mit Zulassungen kénnen an bestimmte Softwaresténde ge-
bunden sein. Stellen Sie deshalb sicher, dass bei einem Softwareup-
date die Zulassung wirksam bleibt.

Detallierte Informationen finden Sie im Downloadbereich auf unserer
Homepage: www.buerkert.com.

8.7 Vorgehen im Reparaturfall

Sollte eine Reparatur erforderlich sein, wenden Sie sich bitte an die
fir Sie zustandige Vertretung.

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL (released | freigegeben) printed: 05.06.2019
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9 Ausbauen

9.1 Ausbauschritte

Warnung:

Achten Sie vor dem Ausbauen auf gefahrliche Prozessbedingungen
wie z. B. Druck im Behalter oder Rohrleitung, hohe Temperaturen,
aggressive oder toxische Fullguter etc.

Beachten Sie die Kapitel "Montieren" und "An die Spannungsver-
sorgung anschlieBen" und fuhren Sie die dort angegebenen Schritte
sinngeman umgekehrt durch.

9.2 Entsorgen

Das Gerat besteht aus Werkstoffen, die von darauf spezialisierten Re-
cyclingbetrieben wieder verwertet werden kénnen. Wir haben hierzu
die Elektronik leicht trennbar gestaltet und verwenden recyclebare
Werkstoffe.

WEEE-Richtlinie

Das Gerat fallt nicht in den Geltungsbereich der EU-WEEE-Richtlinie.
Nach Artikel 2 dieser Richtlinie sind Elektro- und Elektronikgerate
davon ausgenommen, wenn sie Teil eines anderen Gerates sind,
das nicht in den Geltungsbereich der Richtlinie fallt. Dies sind u. a.
ortsfeste Industrieanlagen.

Fuhren Sie das Gerét direkt einem spezialisierten Recyclingbetrieb zu
und nutzen Sie daflr nicht die kommunalen Sammelstellen.

Sollten Sie keine Méglichkeit haben, das Altgeréat fachgerecht zu ent-
sorgen, so sprechen Sie mit uns Gber Riicknahme und Entsorgung.
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10 Anhang

18.1 Technische Daten

I-@meis fiir zugelassene Gerate

Fiaf zugelassene Gerate (z. B. mit Ex-Zulassung) gelten die technischen Daten in den entsprechen-

d%n Sicherheitshinweisen. Diese kénnen, z. B. bei den Prozessbedingungen oder der Spannungs-
vagsorgung, von den hier aufgefiihrten Daten abweichen.
£

V\Erkstoffe und Gewichte

Werkstoffe, medienberiihrt
K%lststoff-Hornantenne
—'E,Adapterﬂansch
%Dichtung Adapterflansch
—;&Fokussierlinse
Ggwinde mit integrierter Antenne
—Prozessanschluss

Dant

-Antenne
~%)ichtung Antennensystem
PProzessdichtung

PP-GF30 schwarz
FKM (COG VI500), EPDM (COG AP310)
PP

316L

PEEK

FKM, FFKM
Klingersil C-4400

Flgnsch mit gekapseltem Antennensystem

—gzlanschplattierung, Antennenkapse-
>lung

PTFE

I-&'gieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem

“Hygienische Antennenkapselung
§Oberfléchenrauigkeit der Antennen-
Skapselung

(=]

-2Zusétzliche Prozessdichtung bei be-
stimmten hygienischen Anschliissen

Sé]lanschluss

- Splilring

— O-Ringdichtung Spulanschluss
— Ruckschlagventil

— Dichtung Ruckschlagventil
Werkstoffe, nicht medienberiihrt
Montageteile

— Antennenkonus Kunststoff-Hornan-
tenne

- Uberwurfflansch
— Montagebugel

— Befestigungsschrauben Montagebu-
gel

- Befestigungsschrauben Adapter-
flansch

PTFE
F{a <0,8 um

FKM-FDA, EPDM-FDA, Kalrez 6230

PP-GFK

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
316Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

PBT-GF 30

PP-GF30 schwarz
316L
316L

304
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Gehause

=Gehduse Kunststoff PBT (Polyester), 316L
Q(abelverschraubung PA, Edelstahl, Messing
-&Dichtung Kabelverschraubung NBR
%Verschlussstopfen Kabelverschrau-  PA

“Sbung

—.§Dichtung zwischen Gehause und Silikon SI 850 R

SGehausedeckel

—_§Sichtfenster im Gehausedeckel Polycarbonat

goptional)

—,&rdungsklemme 316L

[
Gewichte

—SGerét (je nach Gehause, Prozessan- ca.2 ... 17,2 kg (4.409 ... 37.92 |bs)
&schluss und Antenne)

(0]
E’zugsmomente
Méx. Anzugsmoment, Gewinde mit integrierter Hornantenne
~G% 30 Nm (22.13 Ibf ft)
D61y, 200 Nm (147.5 Ibf ft)
—g'G1‘/z (Einsatz mit PTFE-Gewindead- 5 Nm (3.688 Ibf ft)
‘@apter)

(]
Max. Anzugsmoment, Kunststoff-Hornantenne

A\iontageschrauben Montagebiigel am 4 Nm (2.950 Ibf ft)
oSensorgehause

%:Ianschschrauben Uberwurfflansch 5 Nm (3.689 Ibf ft)
3DN 80
o

-SKlemmschrauben Adapterflansch- 2,5 Nm (1.844 Ibf ft)
“Antenne

zZ
~<Flanschschrauben Adapterflansch 7 Nm (5.163 Ibf ft)
N 100

Anzugsmoment, Flansch mit gekapseltem Antennensystem

- Erforderliches Anzugsmoment der 60 Nm (44.25 Ibf ft)
Flanschschrauben

— Empfohlenes Anzugsmoment zum 60 ... 100 Nm (44.25 ... 73.76 Ibf ft)
Nachziehen der Flanschschrauben

Max. Anzugsmoment fiir NPT-Kabelverschraubungen und Conduit-Rohre
— Kunststoffgehause 10 Nm (7.376 Ibf ft)
— Aluminium-/Edelstahlgehause 50 Nm (36.88 Ibf ft)

EingangsgroBe

MessgréBe MessgréBe ist der Abstand zwischen dem Antenne-
nende des Sensors und der Flllgutoberflache. Die
Bezugsebene fir die Messung und der nutzbare Mess-
bereich sind abhéngig vom Antennensystem.
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geben) printed: 05.06.2019

@

ABR. 49: Daten zur Eingangsgréi3e

1§ Bezugsebene (je nach Antennensystem)

2— MessgréBe, max. Messbereich

3§ Nutzbarer Messbereich (je nach Antennensystem)

©
ng. Messbereich 30 m (98.43 ft)

ET_ijfohIener Messbereich (je nach Antennensystem)
LGewinde mit integrierter Hornantenne bis 10 m (32.81 ft)
f:'}% "
©
UiGewinde mit integrierter Hornantenne bis 20 m (65.62 ft)
é1 "
-SKunststoff-Hornantenne bis 30 m (98.43 ft)
<LFlansch, Hygieneanschluss mit ge-  bis 25 m (82.02 ft)

wKapseltem Antennensystem =DN 50,
mll

gFlansch, Hygieneanschluss mitge-  bis 30 m (98.43 ft)
Lkapseltem Antennensystem =DN 80,

&
S
AusgangsgroBe
Agsgangssignal 4 ...20 mA/HART
Bereich des Ausgangssignals 3,8 ... 20,5 mA/HART (Werkseinstellung)
Signalauflésung 0,3 pA
Messauflésung digital 1 mm (0.039 in)
Ausfallsignal Stromausgang (einstellbar) mA-Wert unveréndert, 20,5 mA, 22 mA, < 3,6 mA
Max. Ausgangsstrom 22 mA
Anlaufstrom < 3,6 mA; < 10 mA fir 5 ms nach Einschalten
Birde Siehe Burdenwiderstand unter Spannungsversorgung

Dampfung (63 % der EingangsgréBe), 0...999s
einstellbar

HART-Ausgangswerte geman HART 7.0?

— PV (Primary Value) Lin.-Prozent
— SV (Secondary Value) Distanz
— TV (Third Value) Messsicherheit

2 Defaultwerte kdnnen beliebig zugeordnet werden.
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- QV (Fourth Value) Elektroniktemperatur
Egfulite HART-Spezifikation 7.0

~—

Vieitere Informationen zu Manufacturer ~ Siehe Website der HART Communication Foundation
IS Geréte ID, Gerate Revision

Te]
Mgssabweichung (nach DIN EN 60770-1)

P@zess-Referenzbedingungen nach DIN EN 61298-1

-STemperatur +18 ... +30 °C (+64 ... +86 °F)

—%elative Luftfeuchte 45...75%

-8 uftdruck 860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)
E_i%bau-Referenzbedingungen

~EMindestabstand zu Einbauten > 200 mm (7.874 in)

—§Reflektor Ebener Plattenreflektor

-BStorreflexionen GroBtes Stérsignal 20 dB kleiner als Nutzsignal
Mqa)ssabweichung bei Flussigkeiten <1 mm (Messdistanz > 0,25 m/0.8202 ft)

-l
Nichtwiederholbarkeit® <1mm
M::éssabweichung bei Schittgltern Die Werte sind stark anwendungsabhéangig. Verbindliche
% Angaben sind daher nicht méglich.

- |

o

® (o

] |

> |

w 10 mm (0.3937 in) 4-}

o I

o |

o 1 mm (0039 in) 1! : .
8 -1mm (- 0.039in)"” F - T
I52) | |

S %‘5 m (0.8202 ft) I

S _10mm(-0.3937 in)+ !

| .
g @@ ®

Abb. 50: Messabweichung unter Referenzbedingungen (Beispiel Gewinde mit integrierter Hornantenne, gilt
entsprechend fiir alle Ausfiihrungen)
1 Bezugsebene

2 Antennenrand
3  Empfohlener Messbereich

EinflussgréBen auf die Messgenauigkeit

Angaben gelten fiir den digitalen Messwert

Temperaturdrift - Digitalausgang <3 mm/10 K, max. 10 mm

Angaben gelten zusétzlich fiir den Stromausgang

Temperaturdrift - Stromausgang < 0,08 %/10 K bzw. max. 0,3 % bezogen auf die 16 mA-
Spanne

Abweichung am Stromausgang durch <15pA
Digital-Analog-Wandlung

3 Bereits in der Messabweichung enthalten
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Zuséatzliche Messabweichung durch elektromagnetische Einstreuungen

=Geman NAMUR NE 21 <80 pA
-SGeman EN 61326-1 Keine
-SGeman IACS E10 (Schiffbau)/ <250 pA
JEC 60945
Mgsscharakteristiken und Leistungsdaten
Méssfrequenz W-Band (80 GHz-Technologie)
Mgsszykluszeit ca.¥ 700 ms
S@ungantwortzeiﬁ’ <3s
A%strahlwinkelﬁ)
A;Esfﬁhrung GroBe Abstrahlwinkel
Iﬁnststoff-Homantenne DN 80 3°
G%winde mit integrierter Hornantenne G%, % NPT 14°
j G1Y2, 172 NPT 7°
FLj;nsch mit gekapseltem Antennensystem | = DN 50, 2" 6°
§ >DN 80, 3" 3°
I-‘l_’;/_gieneanschI[]sse > DN 50, 2" 6°
S > DN 80, 31" 3

(]
AEgestrahlte HF-Leistung (abhangig von der Parametrierung)”

-“\Mittlere spektrale Sendeleistungs- -3 dBm/MHz EIRP
SAdichte

-BVlaximale spektrale Sendeleistungs-  +34 dBm/50 MHz EIRP
dichte

0

~

-©Max. Leistungsdichte in 1 m Abstand < 3 uW/cm?

Ufagebungsbedingungen

Umgebungs-, Lager- und Transporttem- -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
peratur

Prozessbedingungen

Fur die Prozessbedingungen sind zusétzlich die Angaben auf dem Typschild zu beachten. Es gilt
der jeweils betragsmaBig niedrigste Wert.

Prozesstemperatur

4)

Bei Betriebsspannung U, =224V DC

Zeitspanne nach sprunghafter Anderung der Messdistanz von 1 m auf 5 m, bis das Ausgangssignal zum ersten
Mal 90 % seines Beharrungswertes angenommen hat (IEC 61298-2). Gilt bei Betriebsspannung U, > 24V DC
AuBerhalb des angegebenen Abstrahlwinkels hat die Energie des Radarsignals einen um 50 % (-3 dB) abge-
senkten Pegel.

EIRP: Equivalent Isotropic Radiated Power.

5

6)

7)
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Ausfiihrung Werkstoff Dichtung Prozesstemperatur (gemessen am Pro-
zessanschluss)
Iénststoff—Horn— -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
dntenne, alle
ysflihrungen

[19)
Gewinde mitinteg- | PEEK FKM (SHS FPM -40 ... +130 °C (-40 ... +266 °F)
rrgrter Hornantenne 70C3 GLT) 40 ... +200 °C (40 ... +392 °F)

c

s FFKM (Kalrez 6230) |-15... +130°C (5 ... +266 °F)
;&)‘ -15 ... 4200 °C (5 ... +392 °F)
@ FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +130 °C (-4 ... +266 °F)
S -20 ... +200 °C (-4 ... +392 °F)

g
>
(3
Q
=
3

PTFE und PTFE PTFE -40 ... +130 °C (-40 ... +266 °F)

ggkapseltem Anten- |8 mm -40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)

n%system
3 -196 ... +200 °C (-320.8 ... +392 °F)?
(0]
= PFA PFA -40 ... +130 °C (-40 ... +266 °F)
x -40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)
Bgieneanschluss | PTFE PTFE 40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)
tem?:::psstg:fm An- FKM (A+P 75.5/ 20 ... +130 °C (-4 ... +266 °F)
>nnensy VA/75F)
EPDM (A+P 70.10- |40 ... +130 °C (-40 ... +266 °F)
02)

FFKM (Kalrez 6230) |-15... +130°C (5 ... +266 °F)

ating Umgebungstemperatur

MAN 1000388830 DE Version

8 Reduzierte Umgebungstemperatur beachten, siehe Diagramm unten
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®

— 80°C/176°F

50°C/122°F

0."C / 3.2“F
T T

— 40°C/-40°F

(released | freigegeben) printed: 05.06.2019

Aﬂ;. 51: Derating Umgebungstemperatur, Gewinde G% und G 1%z mit integrierter Hornantenne bis +130 °C
(+866 °F)

A§ Umgebungstemperatur

B Prozesstemperatur

®

80°C/176°F

MAN 1000388810 DE Version| -

53°C/127°F

T |

|

T |

1 I
0°C/32°F I
I I 1 I I I I I I I Il I I I I I I I I I I I
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C  100°C 150°C 200°C
40F T 122°F 176°F  212%F 302°F 392F
-40°C /-40°F

Abb. 52: Derating Umgebungstemperatur, Gewinde G% und G1¥z mit integrierter Hornantenne bis +200 °C
(+392 °F)

A Umgebungstemperatur
B Prozesstemperatur
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@
80 °C
(176 °F)

@
0°C
Io (32°F) 80°C
(-'1484 "CF) (176°F)
-40 °C I
(-104 °F)

Abb. 53: Derating Umgebungstemperatur, Kunststoff-Hornantenne
1 @ Umgebungstemperatur
2 ® Prozesstemperatur

®

— 80°C/176°F

62°C/ 144°F

0“’C / 3‘2°F
T T

— -40°C/-40°F

MAN 1000388810 DE Version: - Status: RL (released Efreigegeben) printed: 05.06.2019

Abb. 54: Derating Umgebungstemperatur, Flansch DN 50/2" und DN 80/3" mit gekapseltem Antennensystem bis
+130 °C (+266 °F)

A Umgebungstemperatur
B Prozesstemperatur
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o
- . o
o 80°C/176°F
N
©
<
[Te)
O |
5
o
c 57°C/135°%F
£ !
o |
— T |
e
o £ |
8 0°C/32°F I

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
(o)} T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
(0] -40°C 50°C 80°C 100°C 150°C 200°C
k) 40F T 122 176°F  212°F 302°F 392°F
o 4
&
> 4
3 oC ) -a0°
2 -40°C / -40°F
<o
e
=

Aﬂ;. 55: Derating Umgebungstemperatur, Flansch DN 50/2" und DN 80/3" mit gekapseltem Antennensystem bis
+200 °C (+392 °F)

A§ Umgebungstemperatur

B Prozesstemperatur

®

—?2— 80°C/176°F

57°C/135°F

MAN 1000388810 DE Version| -

0."C / 3‘2"F
T T

N
-196°C ((

-320.8°F T

|—22— 20°C/ -4°F

Abb. 56: Derating Umgebungstemperatur, Flansch DN 50/2" und DN 80/3" mit gekapseltem Antennensystem
-196 ... +200 °C (-320.8 ... +392 °F)

A Umgebungstemperatur
B Prozesstemperatur

T
200°C
392°F

SIP-Prozesstemperatur (SIP = Sterilization in place)

Gilt fir dampfgeeignete Geratekonfiguration , d. h. Flansch- oder Hygieneanschluss mit gekapsel-
tem Antennensystem.

Dampfbeaufschlagung bis 2 h
Prozessdruck

+150 °C (+302 °F)
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Prozessanschluss Ausfiihrung Prozessdruck

Ksinststoff-Hornantenne Uberwurfflansch -1...2bar(-100 ... 200 kPa/-14.5 ... 29.1 psig)

I Adapterflansch -1...1bar(-100 ... 100 kPa/-14.5 ... 14.5 psig)
(gwinde mit integrierter -1...20 bar (-100 ... 2000 kPa/-14.5 ... 290.1 psig)
Frnantenne

ansch mit gekapseltem |PN 6 -1...6bar(-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87 psig)
A_étennensystem PN 16 (300 Ib)

PN 40 (600 Ib) -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232 psig)
PN 64 (900 Ib)

PN 40 (600 Ib)

Ausfuhrung
-196 ... +200 °C (-
320.8 ... +392 °F)

PN 64 (900 Ib)

Ausfuhrung
-196 ... +200 °C (-
320.8 ... +392 °F)

-1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)

$: RL (released | freigegeben) p

gieneanschluss mit SMS -1...6bar(-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87 psig)
Systz'?:e"em Antennen- I\ ivent, Clamp 3", 3%", 4" | -1 ... 10 bar (-100 ... 1000 kPa/-14.5 ... 145 psig)
g Ubrige hygienische An- -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232 psig)
@ schlisse
(V)
>

Beghalterdruck bezogen auf Flansch- siehe Zusatzanleitung "Flansche nach DIN-EN-ASME-
Nenndruckstufe JIs"

o
Mgchanische Beanspruchung
Vﬁraﬁonsfestigkeit - Kunststoff-Hornantenne

Vit Adapterflansch 2 g bei5 ... 200 Hz nach EN 60068-2-6 (Vibration bei
- Resonanz)

—<Z(IVIit Montagebugel 1 gbei5... 200 Hz nach EN 60068-2-6 (Vibration bei
= Resonanz)

Vibrationsfestigkeit - Gewinde mit 4 gbei5 ... 200 Hz nach EN 60068-2-6 (Vibration bei

integrierter Hornantenne, Flansch mit Resonanz)

gekapseltem Antennensystem

Schockfestigkeit 100 g, 6 ms nach EN 60068-2-27 (mechanischer
Schock)

Daten Spiilluftanschluss
Max. zulassiger Druck 6 bar (87.02 psig)
Luftmenge, je nach Druck (empfohlener Bereich)

Kunststoff-Hornantenne Luftmenge

Druck Ohne Riickschlagventil Mit Riickschlagventil
0,2 bar (2.9 psig) 3,3méh -

0,4 bar (5.8 psig) 5 m¥h -

0,6 bar (8.7 psig) 6 m¥h 1 méh
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Kunststoff-Hornantenne Luftmenge
Ryuck Ohne Riickschlagventil Mit Riickschlagventil
@ bar (11.6 psig) - 2,1 méh
18ar (14.5 psig) - 3méh
12 bar (17.4 psig) 3,5 m¥h
1}:_ﬁ bar (20.3 psig) 4,2méh
1% bar (23.2 psig) - 4,4m¥h
159 bar (20.3 psig) 4,8 m¥h
3@ar (23.2 psig) ; 5.1 m¥h
[0
2
Afschluss
~gEinschraubgewinde G%
Rﬁwkschlagventil - (optional, ist bei Ex-Anwendungen zwingend erforderlich)
PWerkstoff 316Ti
—+Einschraubgewinde GYs
—“Dichtung FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
—;ﬂ:l‘jr Anschluss G¥s
—'Offnungsdruck 0,5 bar (7.25 psig)
—éNenndruckstufe PN 250
QD
E_?gktromechanische Daten - Ausfiihrung IP 66/IP 67
KEbererschraubung, Blindstopfen M20 x 1,5 (Kabel-g 5 ... 9 mm)
Agerquerschnitt (Federkraftklemmen)
-@\/Iassiver Draht, Litze 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
-§_itze mit Aderendhiilse 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)
Anzeige- und Bedienmodul
Aﬁzeigeelement Display mit Hintergrundbeleuchtung
Messwertanzeige
— Anzahl der Ziffern 5
Bedienelemente
- 4 Tasten [OK], [->], [+], [ESC]
Schutzart
- lose IP 20
- Eingebaut im Gehause ohne Deckel P 40
Werkstoffe
— Gehause ABS
— Sichtfenster Polyesterfolie
Funktionale Sicherheit SIL-riickwirkungsfrei
Schnittstelle zur externen Anzeige- und Bedieneinheit
Datentibertragung Digital (1>C-Bus)
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Verbindungsleitung Vieradrig

SBnsorausfiihrung Aufbau Verbindungsleitung
§ Max. Leitungslange Abgeschirmt

£3.. 20 mA/HART 50m °
°

@egrierte Uhr

Datumsformat Tag.Monat.Jahr

Z&iformat 12h/24h

Z@.}zone werkseitig CET

M%»(. Gangabweichung 10,5 min/Jahr

Zysitzliche AusgangsgroBe - Elektroniktemperatur

B&eich -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

A%Iésung <0,1K

NEssabweichung +3 K

Ag:sgabe der Temperaturwerte

—(‘;gAnzeige L"Jber das Anzeige- und Bedienmodul
—+Analog Uber den Stromausgang, den zusatzlichen Stromaus-
S gang

—gDigitaI Uber das digitale Ausgangssignal (je nach Elektroni-
> kausfuhrung)
w

SEannungsversorgung

Betriebsspannung U, 12...35VDC

B@riebsspannung U, mit eingeschalteter 18 ... 35V DC
C)euchtung

Vgrpolungsschutz Integriert

Zgéssige Restwelligkeit

- fir12V<U;<18V <0,7V, (16 ... 400 Hz)

- fir18V<U,<35V <1V, (16... 400 Hz)

Birdenwiderstand

- Berechnung (Ug- U, )/0,022 A

- Beispiel - U;=24V DC (24V-12V)/0,022 A=545Q

Potenzialverbindungen und elektrische TrennmaBnahmen im Gerét

Elektronik Nicht potenzialgebunden

Bemessungsspannung® 500V AC

Leitende Verbindung Zwischen Erdungsklemme und metallischem Prozess-

anschluss

Elektrische SchutzmaBnahmen

Schutzart IEC 60529 IP 66/IP 67

9 Galvanische Trennung zwischen Elektronik und metallischen Gerateteilen
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Anschluss des speisenden Netzteils Netze der Uberspannungskategorie Il
Eigsatzhdhe tiber Meeresspiegel
-SstandardméBig bis 2000 m (6562 ft)
—gnit vorgeschaltetem Uberspannungs- bis 5000 m (16404 ft)
Sschutz
V&fschmutzungsgrad'® 4

SEhutzklasse (IEC 61010-1) I
o

Z@assungen

G@éte mit Zulassungen kénnen je nach Ausfiihrung abweichende technische Daten haben. Bei
digsen Geraten sind deshalb die zugehdérigen Zulassungsdokumente zu beachten.

re

1§.2 Radioastronomiestationen

Aé der funktechnischen Zulassung flr Europa ergeben sich bestimmte Auflagen fiir den Einsatz
dgs LEVEL TRANSMITTER 8139 auBerhalb geschlossener Behilter. Sie finden die Auflagen in
Ka}itel "Funktechnische Zulassung fiir Europa". Einige der Auflagen beziehen sich auf Radioastro-

ngmiestationen. Die folgende Tabelle gibt die geographische Lage der Radioastronomiestationen in
Eopaan:
@

@éuntry Name of the Station Geographic Latitude Geographic Longitude
Fipland Metsahovi 60°13'04" N 24°23'37"E

Pince Plateau de Bure 44°38'01" N 05°54'26" E

(%rmany Effelsberg 50°31'32" N 06°53'00" E

IRy Sardinia 39°29'50" N 09°14'40" E

%ain Yebes 40°3127" N 03°05'22" W

§ Pico Veleta 37°03'58" N 03°23'34" W

@eden Onsala 57°23'45" N 11°55'35" E

pd

s

9 Bei Einsatz mit erflllter Gehauseschutzart.
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10.3 MaBe

G8hause

~76 mm ~76 mm

(2.99") (2.99")
291 mm 2 91 mm

(3.58") (3.58")

] -

f :
<t —~
@@ E L2
M20x1,5/| AT M20x1,5/ N

Y2 NPT Y2 NPT

) @

Al 57: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP 66/IP 67 (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul vergréBert
sigh die Gehdusehéhe um 9 mm/0.35 in)

S
17 Kunststoff-Einkammer
2 Kunststoff-Zweikammer

d | freigegeben) printed: 05.06.2

LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne mit Uberwurfflansch

MAN 1000388810 DE Version: - Sptus:

(4.96")

2 107 mm @21 mm

10,5 mm
(0.41")

/ (4.21") \ (0.83")
| I

275 mm

(2.95")
2 115 mm
(4.53")
2 156 mm
(6.14")

2 200 mm
(7.87")

NN
NN

19 mm
0.75")

Abb. 58: Radarsensor mit Uberwurfflansch passend fiir 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16
1 Uberwurfflansch
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne mit Uberwurfflansch und
Spiilanschluss
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. 59: Radarsensor mit Uberwurfflansch und Spiilanschluss passend fiir 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne mit Adapterflansch
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Adapterflansch
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. 60: Radarsensor mit Adapterflansch DN 100 PN 6
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne mit Adapterflansch und
Spiilanschluss
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A87. 61: LEVEL TRANSMITTER 8139, Adapterflansch und Spiilanschluss DN 100 PN 6
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne mit Montagebiigel
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Abb. 62: LEVEL TRANSMITTER 8139, Kunststoff-Hornantenne, Montagebligel in 170 oder 300 mm Lénge
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Gewinde mit integrierter Hornantenne
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Abb. 63: LEVEL TRANSMITTER 8139, Gewinde mit integrierter Hornantenne

TA G% (DIN 3852-E)
TB % NPT (ASME B1.20.1)
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Flansch mit gekapseltem Antennensystem

(released | freigegehen) printed: 05.06.2019
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Afb. 64: LEVEL TRANSMITTER 8139, gekapseltes Antennensystem DN 50 PN 40
1% Ausfiihrung bis 130 °C (266 °F)
2® Ausfiihrung bis 200 °C (392 °F)
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Abb. 65: LEVEL TRANSMITTER 8139, gekapseltes Antennensystem DN 80 PN 40
1 Ausfiihrung bis 130 °C (266 °F)
2 Ausfiihrung bis 200 °C (392 °F)
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem 1
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Abb. 66: LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem

CA Clamp 2" PN 16 (DIN 32676, ISO 2852)
CE Clamp 3%2" PN 16 (DIN 32676, ISO 2852)

RA Rohrverschraubung DN 50 PN 16 (DIN 11851)
RD Rohrverschraubung DN 100 PN 16 (DIN 11851)
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem 2
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Abb. 67: LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem

SA SMS DN 51

Q1 DRD

VA Varivent Form F DN 25
QB NeumoBiocontrol
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LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem 3
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Abb. 68: LEVEL TRANSMITTER 8139, Hygieneanschluss mit gekapseltem Antennensystem

LA Aseptischer Anschluss mit Nutliberwurfmutter F 40 PN 16
LB Aseptischer Anschluss mit Spannflansch DN 32 PN 16
DC Bundstutzen DN 50 Form A (DIN 11864-1)
DD Bundstutzen DN 65 Form A (DIN 11864-1)

LEVEL TRANSMITTER 8139 « Zweileiter 4 ... 20 mA/HART

83



10 Anhang burkert

10.4 Warenzeichen

A&e verwendeten Marken sowie Handels- und Firmennamen sind Eigentum ihrer rechtmagigen
Eggentiimer/Urheber.
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